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คําปรารภ 
 รายงานโครงการวิจัยเรื่อง วิจัยและพัฒนาเครื่องปลูกตนกลาสําหรับพริกติดพวงรถ
แทรกเตอรเลมนี้ เปนรายงานผลงานวิจัยท่ีคณะผูวิจัย ไดดําเนินการวิจัย ตั้งแต ตุลาคม 2560 – 
กันยายน 2561 มีวัตถุประสงคเพ่ือวิจัยและพัฒนาเครื่องปลูกตนกลาสําหรับพริกติดพวงรถแทรกเตอร 
ขนาดกลาง (35 – 50 แรงมา) เปนตนกําลัง ลดการใชแรงงานในการปลูกพริก ในการออกแบบเครื่อง
ปลูกตนกลาจะเลือกใชวัสดุท่ีมีในประเทศ และมีระบบการทํางานท่ีไมยุงยาก ชางฝมือในทองถ่ิน
สามารถนําไปผลิตหรือซอมบํารุงได ไดออกแบบเครื่องปลูกตนกลาท้ังแบบปลูกแถวเดี่ยว และแบบ
ปลูกแถวคู ใหสามารถเลือกใชไดตามความเหมาะสมในการปลูก นอกจากนี้เครื่องปลูกตนแบบ ยัง
สามารถนําไปใชกับการปลูกตนกลาแบบเพาะถาดไดกับพืชชนิดอ่ืน เชน มะเขือ และพืชตระกูลแตง 
เปนตน และไดมีการทดสอบหาความสามารถในการทํางาน ประสิทธิภาพในการทํางาน และ
ประสิทธิภาพการปลูกท้ังแบบยกรอง และแบบไมยกรอง 
 คณะผูวิจัยหวังเปนอยางยิ่งวารายงานฉบับนี้จะมีประโยชนแกนักวิจัย นักวิชาการเกษตร 

ตลอดจนเกษตรกร และผูสนใจโดยท่ัวไป ท่ีจะไดศึกษาและนําเครื่องปลูกตนแบบไปใชใหเกิด

ประโยชนตอไป 
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กิตติกรรมประกาศ 
 โครงการวิจัยนี้เริ่มดําเนินการจนบรรลุวัตถุประสงค โดยไดรับการสนับสนุนจาก คุณอัคคพล 
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เกษตรอุทัยธานี ศูนยวิจัยเกษตรวิศวกรรมจันทบุรี ศูนยวิจัยเกษตรวิศวกรรมขอนแกน สํานักวิจัยและ
พัฒนาการเกษตร เขตท่ี 4 ตลอดจนเจาหนาท่ีของศูนยดังกลาว ท่ีใหคําแนะนํา ความรวมมือ 
ชวยเหลือสนับสนุนในการทดสอบ รวมถึงเอ้ือเฟอสถานท่ีในการทดสอบ ลวนแตมีสวนสงเสริมให

โครงการวิจัยนี้ดําเนินงานจนเปนผลสําเร็จ คณะผูวิจัยขอขอบคุณมา ณ โอกาสนี้ 
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บทนํา 
ในปเพาะปลูก 2549/2550 ประเทศไทยมีพ้ืนท่ีปลูกพริกประมาณ 474,717 ไร ผลผลิตรวม 

333,672 ตัน/ป สงออกพริกและผลิตภัณฑแปรรูปเปนมูลคารวม 2,161 ลานบาท (สํานักงานพัฒนา
วิทยาศาสตรและเทคโนโลยีแหงชาติ, 2555) ปจจุบันเกษตรกรผูปลูกพริกจํานวนมากมีการใช
เทคโนโลยีการคลุมดินดวยพลาสติก (Plastic Mulch) คลายกับพืชผักมีราคาอ่ืนๆ เชน แตงโม 
แตงกวา สตรอเบอรรี่ แคนตาลูป เพ่ือลดปญหาวัชพืช ลดการสูญเสียน้ําและปุย ลดปญหาดินอัดแนน
เนื่องจากปจจัยตางๆ เชน ฝน หรือเครื่องจักร ทําใหพืชเจริญเติบโตไดดี ผลผลิตมีความสะอาดและไม
เกิดการเสียหายจากการสัมผัสดินโดยตรง (วิทยา, 2543) กระบวนการปลูกพริกท้ังแบบคลุมพลาสติก
และไมคลุมพลาสติกตองจางแรงงานมากมายในหลายกิจกรรมตั้งแตการปลูกจนถึงการเก็บเก่ียว  

ในป 2553 สถาบันวิจัยเกษตรวิศวกรรม ไดออกแบบเครื่องปูพลาสติกคลุมดินติดพวงทายรถ
แทรกเตอร เพ่ือลดข้ันตอนในการทํางานและลดแรงงานในการปูพลาสติก สามารถยกรองโรยสายน้ํา
หยดพรอมปูพลาสติกในการวิ่งเพียงครั้งเดียว อยางไรก็ตามหลังจากข้ันตอนการปูพลาสติกแลว 
เกษตรกรยังตองใชแรงงานคนในกิจกรรมปลูก โดยใชแรงงานคนเดินเจาะพลาสติกใหเปนรูโดยใช
กระปองนมใสถานใชความรอนทําใหพลาสติกละลายเปนวงกลม ตามระยะหางระหวางตนพืชท่ีจะ
ปลูก หลังจากนั้นจึงทําการปลูก ซ่ึงสวนใหญจะใชตนกลาปลูกเนื่องตนจะเจริญเติบโตไดดี อัตราการ
รอดสูงกวา และใชเมล็ดพันธุนอยกวาการปลูกดวยเมล็ด 

ในการปลูกตนกลาจะมีกลุมผูรับจางปลูก ซ่ึงประกอบไปดวยแรงงานประมาณ 10-15 คน  
ทําการรับจางปลูกตามพ้ืนท่ีตางๆ ซ่ึงผูวาจางนอกจากจะตองจายคาแรงงานแลวยังตองเปนผูจายคา
เดินทางไปรับแรงงานดังกลาวดวย ในฤดูเพาะปลูกซ่ึงตองทําการปลูกพรอมกันอาจทําใหกลุมแรงงาน
นี้ไมสามารถเดินทางมาเพาะปลูกไดทันเวลา หรืออาจตองจายคาแรงงานเพ่ิมข้ึนเพ่ือใหปลูกไดทันเวลา 
สงผลใหตนทุนการผลิตสูงข้ึน และทําใหตนกลาเสียหายได ซ่ึงในประเทศไทยยังไมมีการใชเครื่องปลูก
ตนกลาสําหรับพืชผัก แตในตางประเทศมีเครื่องปลูกตนกลาหลายรูปแบบตั้งแตแบบก่ึงอัตโนมัติซ่ึงใช
คนปอนตนกลา จนถึงแบบอัตโนมัติซ่ึงมีเทคโนโลยีซับซอน การนําเขามาจะมีราคาสูงมาก และ
ซอมแซมไดยากและไมเหมาะกับสภาพการปลูกตนกลาในประเทศ  

จากปญหาดังกลาว คณะผูวิจัยเห็นวาควรออกแบบและพัฒนาเครื่องปลูกตนกลาแบบ
ก่ึงอัตโนมัติซ่ึงเหมาะสมกับสภาพการปลูกพริกสําหรับเกษตรกรไทย โดยออกแบบใหสามารถเจาะและ
ปลูกบนแปลงท่ีปูพลาสติกไดเลย เพ่ือลดข้ันตอนการใชคนเดินเจาะพลาสติก และลดการใชแรงงาน
จํานวนมากในการปลูกพริก เครื่องปลูกตนกลาท่ีพัฒนาจะสามารถผลิตและซอมแซมโดยใชเทคโนโลยี
ในประเทศ ราคาไมแพงซอมแซมไดงาย ยิ่งไปกวานั้นเครื่องปลูกตนแบบสามารถใชในการปลูกตนกลา
แบบเพาะถาดไดหลายชนิด เชน พริก พืชตระกูลแตง มะเขือเทศ แคนตาลูป อีกท้ังยังดัดแปลงให
สามารถปลูกในแปลงท่ีไมปูพลาสติกไดอีกดวย ซ่ึงจะชวยใหเกษตรกรสามารถวางแผนการปลูกไดทัน
กับฤดูกาล ซ่ึงเปนการเพ่ิมผลผลิต ลดจํานวนการใชแรงงานในการเพาะปลูก ซ่ึงสามารถชวยลดตนทุน
การเพาะปลูกลงได เนื่องจากคาจางแรงงานมีแนวโนมสูงข้ึนอยางตอเนื่อง 
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บทคัดยอ 
การวิจัยนี้มีวัตถุประสงคเพ่ือ วิจัยและพัฒนาเครื่องปลูกตนกลาสําหรับพริกติดพวงรถ

แทรกเตอร ไดออกแบบใหเครื่องปลูกตนกลาใชรถแทรกเตอรขนาดกลาง (35 – 50 แรงมา) เปนตน
กําลัง ลดการใชแรงงานในการปลูกพริก นอกจากนี้เครื่องปลูกตนแบบสามารถใชในการปลูกตนกลา
แบบเพาะถาดไดหลายชนิด ตนกลาท่ีใชมีความสูงระหวาง 10 - 15 เซนติเมตร ปลูกแบบแถวคูระยะ
ระหวางแถวประมาณ 50 เซนติเมตร ระยะระหวางตน 50 - 60 เซนติเมตร วงลอปลูกมีถวยปลูก 4 
ชุด โดยใชลอขับสงกําลังผานโซใหวงลอปลูกหมุน พาถวยปลูกรับตนกลาและนําตนกลาลงปลูก มีใบ
ปาดกลบดินและระบบหยอดน้ําใหตนกลาท่ีปลูก ใชคนปอนตนกลา 2 คน ผลการทดลองพบวา ท่ี
ความเร็วการเคลื่อนท่ี 0.18 เมตร/วินาที เครื่องปลูกตนกลามีความสามารถในการทํางาน 0.4 ไร/
ชั่วโมง มีประสิทธิภาพการทํางาน 77.36 เปอรเซ็นต มีประสิทธิภาพการปลูก 90 เปอรเซ็นต เม่ือปลูก
แบบยกรอง และมีประสิทธิภาพการปลูก 84.09 เปอรเซ็นต เม่ือปลูกแบบไมยกรอง 

 
Abstract 

The objective of this study was to research and development of pot 
transplanter for chili attached to a four-wheel tractor (35 – 50 hp.). The pot 
transplanter for chili was design for reduce labor and used to grow other types of 
seedlings. The height of seedling is about 10 – 15 centimeters. The pot transplanter 
with double row planting distance is 50 centimeter and the targeted planting 
distance is between 50 – 60 centimeters. The wheel transplanter have 4 pot 
transplanter were driven by gears and chains transmission. Two men operation were 
required for feeding the seedling into pot transplanter. Testing results indicated that 
at travelling speed of 0.18 meters/second the field capacity were 0.4 rai/hour 
performance is about 77.36% the efficiency of planting was about 90% with the 
raised beds planted and 84.09% without the beds. 
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บทคัดยอ 

การวิจัยนี้มีวัตถุประสงคเพ่ือ วิจัยและพัฒนาเครื่องปลูกตนกลาสําหรับพริกติดพวงรถ
แทรกเตอร ไดออกแบบใหเครื่องปลูกตนกลาใชรถแทรกเตอรขนาดกลาง (35 – 50 แรงมา) เปนตน
กําลัง ลดการใชแรงงานในการปลูกพริก นอกจากนี้เครื่องปลูกตนแบบสามารถใชในการปลูกตนกลา
แบบเพาะถาดไดหลายชนิด ตนกลาท่ีใชมีความสูงระหวาง 10 - 15 เซนติเมตร ปลูกแบบแถวคูระยะ
ระหวางแถวประมาณ 50 เซนติเมตร ระยะระหวางตน 50 - 60 เซนติเมตร วงลอปลูกมีถวยปลูก 4 
ชุด โดยใชลอขับสงกําลังผานโซใหวงลอปลูกหมุน พาถวยปลูกรับตนกลาและนําตนกลาลงปลูก มีใบ
ปาดกลบดินและระบบหยอดน้ําใหตนกลาท่ีปลูก ใชคนปอนตนกลา 2 คน ผลการทดลองพบวา ท่ี
ความเร็วการเคลื่อนท่ี 0.18 เมตร/วินาที เครื่องปลูกตนกลามีความสามารถในการทํางาน 0.4 ไร/
ชั่วโมง มีประสิทธิภาพการทํางาน 77.36 เปอรเซ็นต มีประสิทธิภาพการปลูก 90 เปอรเซ็นต เม่ือปลูก
แบบยกรอง และมีประสิทธิภาพการปลูก 84.09 เปอรเซ็นต เม่ือปลูกแบบไมยกรอง 
 

Abstract 
The objective of this study was to research and development of pot 

transplanter for chili attached to a four-wheel tractor (35 – 50 hp.). The pot 
transplanter for chili was design for reduce labor and used to grow other types of 
seedlings. The height of seedling is about 10 – 15 centimeters. The pot transplanter 
with double row planting distance is 50 centimeter and the targeted planting 
distance is between 50 – 60 centimeters. The wheel transplanter have 4 pot 
transplanter were driven by gears and chains transmission. Two men operation were 
required for feeding the seedling into pot transplanter. Testing results indicated that 
at travelling speed of 0.18 meters/second the field capacity were 0.4 rai/hour 
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performance is about 77.36% the efficiency of planting was about 90% with the 
raised beds planted and 84.09% without the beds. 

 
บทนํา 

ในปเพาะปลูก 2549/2550 ประเทศไทยมีพ้ืนท่ีปลูกพริกประมาณ 474,717 ไร ผลผลิตรวม 
333,672 ตัน/ป สงออกพริกและผลิตภัณฑแปรรูปเปนมูลคารวม 2,161 ลานบาท (สํานักงานพัฒนา
วิทยาศาสตรและเทคโนโลยีแหงชาติ, 2555) ปจจุบันเกษตรกรผูปลูกพริกจํานวนมากมีการใช
เทคโนโลยีการคลุมดินดวยพลาสติก (Plastic Mulch) คลายกับพืชผักมีราคาอ่ืนๆ เชน แตงโม 
แตงกวา สตรอเบอรรี่ แคนตาลูป เพ่ือลดปญหาวัชพืช ลดการสูญเสียน้ําและปุย ลดปญหาดินอัดแนน
เนื่องจากปจจัยตางๆ เชน ฝน หรือเครื่องจักร ทําใหพืชเจริญเติบโตไดดี ผลผลิตมีความสะอาดและไม
เกิดการเสียหายจากการสัมผัสดินโดยตรง (วิทยา, 2543) กระบวนการปลูกพริกท้ังแบบคลุมพลาสติก
และไมคลุมพลาสติกตองจางแรงงานมากมายในหลายกิจกรรมตั้งแตการปลูกจนถึงการเก็บเก่ียว  

ในป 2553 สถาบันวิจัยเกษตรวิศวกรรม ไดออกแบบเครื่องปูพลาสติกคลุมดินติดพวงทายรถ
แทรกเตอร เพ่ือลดข้ันตอนในการทํางานและลดแรงงานในการปูพลาสติก สามารถยกรองโรยสายน้ํา
หยดพรอมปูพลาสติกในการวิ่งเพียงครั้งเดียว อยางไรก็ตามหลังจากข้ันตอนการปูพลาสติกแลว 
เกษตรกรยังตองใชแรงงานคนในกิจกรรมปลูก โดยใชแรงงานคนเดินเจาะพลาสติกใหเปนรูโดยใช
กระปองนมใสถานใชความรอนทําใหพลาสติกละลายเปนวงกลม ตามระยะหางระหวางตนพืชท่ีจะ
ปลูก หลังจากนั้นจึงทําการปลูก ซ่ึงสวนใหญจะใชตนกลาปลูกเนื่องตนจะเจริญเติบโตไดดี อัตราการ
รอดสูงกวา และใชเมล็ดพันธุนอยกวาการปลูกดวยเมล็ด 

ในการปลูกตนกลาจะมีกลุมผูรับจางปลูก ซ่ึงประกอบไปดวยแรงงานประมาณ 10-15 คน  
ทําการรับจางปลูกตามพ้ืนท่ีตางๆ ซ่ึงผูวาจางนอกจากจะตองจายคาแรงงานแลวยังตองเปนผูจายคา
เดินทางไปรับแรงงานดังกลาวดวย ในฤดูเพาะปลูกซ่ึงตองทําการปลูกพรอมกันอาจทําใหกลุมแรงงาน
นี้ไมสามารถเดินทางมาเพาะปลูกไดทันเวลา หรืออาจตองจายคาแรงงานเพ่ิมข้ึนเพ่ือใหปลูกไดทันเวลา 
สงผลใหตนทุนการผลิตสูงข้ึน และทําใหตนกลาเสียหายได ซ่ึงในประเทศไทยยังไมมีการใชเครื่องปลูก
ตนกลาสําหรับพืชผัก แตในตางประเทศมีเครื่องปลูกตนกลาหลายรูปแบบตั้งแตแบบก่ึงอัตโนมัติซ่ึงใช
คนปอนตนกลา จนถึงแบบอัตโนมัติซ่ึงมีเทคโนโลยีซับซอน การนําเขามาจะมีราคาสูงมาก และ
ซอมแซมไดยากและไมเหมาะกับสภาพการปลูกตนกลาในประเทศ  

จากปญหาดังกลาว คณะผูวิจัยเห็นวาควรออกแบบและพัฒนาเครื่องปลูกตนกลาแบบ
ก่ึงอัตโนมัติซ่ึงเหมาะสมกับสภาพการปลูกพริกสําหรับเกษตรกรไทย โดยออกแบบใหสามารถเจาะและ
ปลูกบนแปลงท่ีปูพลาสติกไดเลย เพ่ือลดข้ันตอนการใชคนเดินเจาะพลาสติก และลดการใชแรงงาน
จํานวนมากในการปลูกพริก เครื่องปลูกตนกลาท่ีพัฒนาจะสามารถผลิตและซอมแซมโดยใชเทคโนโลยี
ในประเทศ ราคาไมแพงซอมแซมไดงาย ยิ่งไปกวานั้นเครื่องปลูกตนแบบสามารถใชในการปลูกตนกลา
แบบเพาะถาดไดหลายชนิด เชน พริก พืชตระกูลแตง มะเขือเทศ แคนตาลูป อีกท้ังยังดัดแปลงให
สามารถปลูกในแปลงท่ีไมปูพลาสติกไดอีกดวย ซ่ึงจะชวยใหเกษตรกรสามารถวางแผนการปลูกไดทัน
กับฤดูกาล ซ่ึงเปนการเพ่ิมผลผลิต ลดจํานวนการใชแรงงานในการเพาะปลูก ซ่ึงสามารถชวยลดตนทุน
การเพาะปลูกลงได เนื่องจากคาจางแรงงานมีแนวโนมสูงข้ึนอยางตอเนื่อง 
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ระเบียบวิธีการวิจัย 
อุปกรณ 
 1. รถแทรกเตอร ขนาด 47 แรงมา 
 2. เครื่องมือวัดตางๆ เชน เทปวัดระยะ นาฬิกาจับเวลา 

3. วัสดุอุปกรณท่ีใชในการสรางเครื่องตนแบบ เชน เหล็กขนาดตางๆ สายไฟ สายยาง ถังเก็บ
น้ําขนาด 

4. วัสดุทางการเกษตรตางๆ เชน ตนกลา ถาดปลูก ปุยเคมี ดินปลูก 
 
วิธีการวิจัย 

1. ตรวจสอบเอกสารท่ีเก่ียวของ และสํารวจขอมูลวิธีการปลูกตนกลาพริก วัสดุปลูกสําหรับ
การเพาะกลาท่ีเหมาะสมกับการปลูกดวยเครื่องปลูก เพ่ือเปนขอมูลในการพิจารณาปจจัยท่ีมีผลตอ
การออกแบบเครื่องปลูก 

2. ออกแบบและสรางเครื่องปลูกตนกลาสําหรับพริกติดพวงรถแทรกเตอรเปนแบบ
ก่ึงอัตโนมัติซ่ึงมีคนปอนตนกลาอยูดานหลัง โดยออกแบบใหใชกับรถแทรกเตอรขนาดเล็ก (35-50 
แรงมา) เปนตนกําลัง  

2.1 ออกแบบวงลอปลูกซ่ึงจะมีถวยปลูกติดตั้งอยูรอบวงลอ โดยขนาดวงลอปลูก
เหมาะสมกับจํานวนถวยปลูกและและผูปฏิบัติงานสามารถหยิบกลาใสถวยปลูกไดทัน วงลอ
ปลูกจะหมุนโดยการสงกําลังผานโชมาจากลอขับ (Ground wheel) สามารถปรับระยะ
ระหวางตนได    40-60 เซนติเมตร โดยการเปลี่ยนขนาดเฟองโซ สวนระยะระหวางแถว
ปรับตามขนาดของรถแทรกเตอรท่ีใช 

2.2 ออกแบบถวยปลูก ถวยปลูกจะมีลักษณะคลายพลั่วสองอันประกบกัน ติดตั้งอยู
รอบวงลอปลูก ภายในออกแบบใหมีลักษณะท่ีเหมาะสมสําหรับวางตนกลา มีขนาดท่ี
เหมาะสมกับขนาดตนกลาพริกท่ีเพาะ โดยจะตองประคองตนกลาใหตั้งตรง เม่ือปกลงดิน
แลวถวยปลูกจะถูกบังคับใหกางออกใหตนกลาตกลงหลุม มีลอกลบดินสําหรับกดดินใหแนน 
พรอมกับมีระบบปลอยน้ําลงมาทําใหตนกลาสามารถยืนตนได  
3. ศึกษาหาวัสดุปลูกท่ีเหมาะสมสําหรับการเพาะกลาพริกท่ีจะนําไปปลูกดวยเครื่องปลูก

กลา วัสดุปลูกท่ีใชจะตองไมรวนซุยเกินไป เพ่ือใหเกาะเปนกอนขณะตนกลาอยูในถวยปลูก และศึกษา
หาวิธีการเตรียมกลาท่ีเหมาะสมท่ีจะใชกับเครื่องปลูก 

4. ทดสอบการทํางานเบื้องตน และปรับปรุงแกไขตนแบบเพ่ือใหไดตนแบบท่ีเหมาะสม 
สามารถทํางานไดในแปลงท่ีปูพลาสติกดวยเครื่องปูพลาสติก โดยปรับเครื่องตนแบบใหสามารถปลูกได
ตรง และไดระยะตามท่ีเกษตรกรตองการ 

5. ทดสอบการทํางานจริงของเครื่องตนแบบในแปลงปลูกพริกของเกษตรกรในพ้ืนท่ีตางๆ 
โดยใชแปลงทดสอบขนาดประมาณ 2 ไร กอนการทดสอบทําการเก็บขอมูลในแปลงทดสอบ เพ่ือหา
คุณสมบัติทางกายภาพของดิน เชน ชนิดของดิน คาความชื้นของดิน คาความหนาแนนดินสภาพแหง 
(Bulk density) และคา Mean Mass Diameter (MMD) ของกอนดินกอนการปลูก ตามวิธีของ 
RNAM Test Code หาคาความสามารถการทํางานจริงในแปลงปลูก ประสิทธิภาพการทํางานเชิง
พ้ืนท่ี ความสิ้นเปลืองน้ํามันเชื้อเพลิง ประเมินคุณภาพการปลูก โดยวัดอัตราการรอดของตนพริกท่ี
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ปลูกดวยเครื่องตนแบบ หลังจากการปลูกไปแลวประมาณ 1-2 สัปดาห เปรียบเทียบกับการปลูกดวย
แรงงานคน โดยวิธี t-test เวียนทําซํ้าในพ้ืนท่ีอ่ืนๆอีกอยางนอย 3 แหง 

6. วิ เคราะหขอมูลผลการทดสอบ วิเคราะหความคุมคาทางเศรษฐศาสตร และสรุป
ผลการวิจัย เพ่ือใหไดขอมูลการทํางาน ขอจํากัดในการทํางานของเครื่องตนแบบ การวิเคราะหความ
คุมคาทางเศรษฐศาสตร เพ่ือใหไดขอมูลในการเผยแพรเครื่องตนแบบใหกับกลุมเกษตรกรท่ีมีความ
เหมาะสมในการใชเครื่องปลูกตนกลา 

 
ผลการวิจัย 

1. ศึกษากรรมวิธีการปลูกพริกตามคําแนะนําของกรมวิชาการเกษตร ควรเตรียมแปลงปลูก
สูง 20-30 เซนติเมตร ในการปลูกแบบแถวเดี่ยว ระยะระหวางแถว 80-100 เซนติเมตร ระยะระหวาง
ตน 50-60 เซนติเมตร ถาปลูกเปนแถวคู ระยะหางระหวางแถวคู 100-120 เซนติเมตร ระยะหาง
ระหวางแถว 60-80 เซนติเมตร ระยะหางระหวางตน 50-60 เซนติเมตร หรือตามความเหมาะสมของ
แตละพันธุและฤดูปลูก นําขอมูลการปลูกพริกท่ีศึกษามาเปนขอมูลประกอบในการออกแบบเครื่อง
ปลูกตนกลาพริก โดยเลือกออกแบบเครื่องปลูกกลาพริกสําหรับปลูกแบบแถวเดี่ยวกอน เพ่ือความ
สะดวกในการทดสอบและปรับปรุงแกไขเครื่องปลูกตนกลาตนแบบ 

2. ศึกษารูปแบบของเครื่องปลูก ท่ีมีใชในประเทศและตางประเทศ เพ่ือศึกษาถึงขอดี-ขอดอย
ของเครื่องปลูกแบบตางๆ เพ่ือนํามาเปนขอมูลประกอบในการออกแบบ ทําการออกแบบเครื่องปลูก
และวงลอปลูก โดยวงลอปลูกจะมีถวยปลูกติดตั้งอยูโดยรอบ (ภาพท่ี 1) วงลอปลูกจะหมุนโดยการสง
กําลังจากลอขับดวยโซ สามารถเปลี่ยนเฟองโซเพ่ือปรับระยะปลูกใหเหมาะสมได โดยออกแบบให
สามารถปรับระยะหางระหวางตนได 40-60 เซนติเมตร 

 

 
ภาพท่ี 1 แบบเครื่องปลูก วงลอปลูกและถวยปลูก 

 
3. ออกแบบถวยปลูกสองแบบ คือ แบบเหลี่ยม (ภาพท่ี 2) และแบบกรวย (ภาพท่ี 3) เพ่ือ

ทดสอบหารูปแบบถวยปลูกท่ีเหมาะสมในการอุมตนกลา และมีประสิทธิภาพในการปลูก โดยรูปแบบ
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ของถวยปลูกจะแบงเปนสองสวนซาย-ขวาประกบติดกัน โดยมีสปริงดึงใหถวยปลูกประกบติดกัน
ตลอดเวลาเพ่ือรอรับตนกลา  

ลักษณะการทํางานของถวยปลูก เม่ือถวยปลูกเคลื่อนท่ีลงไปถึงจุดต่ําสุด ปลายถวย
ปลูกจะปกลงในดินเปนการขุดหลุมสําหรับการปลูกกลา แขนเปดถวยปลูกจะบีบถวยปลูก
สวนบนใหปากถวยปลูกท่ีอุมตนกลาไวใหอาออกปลอยตนกลาลงในหลุม พรอมกับกลไกการ
เปดวาลวจะบังคับใหวาลวน้ําเปด หยอดน้ําลงหลุมปลูก จากนั้นถวยปลูกจะยกตัวข้ึนและ
ประกบกันตามเดิมหมุนข้ึนไปรอรับตนกลาใหม ลอกลบจะตามมากดดินใหแนนพอประมาณ
เพ่ือชวยพยุงตนกลา 

 

 
ภาพท่ี 2 ถวยปลูกแบบเหลี่ยม 

 

 
ภาพท่ี 3 ถวยปลูกแบบกรวย 

   
4. ดําเนินการสรางเครื่องปลูกกลาพริกเครื่องตนแบบสําหรับการทดสอบ (ภาพท่ี 4-1 และ 

4-2) ประกอบวงลอปลูกเขากับโครงเครื่องปลูก ดําเนินการสรางถวยปลูก โดยใชแผนสแตนเลสดัดข้ึน
รูป (ภาพท่ี 5) ประกอบถวยปลูกเขากับวงลอปลูก โดยทําบริเวณดานบนถวยปลูกใหมีปกสําหรับให
ลูกปนบีบใหถวยปลูกอา เพ่ือปลอยตนกลาลงปลูก (ภาพท่ี 6) 



10 
 

 

 
ภาพท่ี 4-1 ภาพเครื่องตนแบบดานขาง 

 

 
ภาพท่ี 4-2 ภาพเครื่องตนแบบดานหลัง 

 

  
ภาพท่ี 5 ถวยปลูก 
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ภาพท่ี 6 การประกอบถวยปลูกกับเครื่องปลูก 

 
5. ทําการทดสอบเครื่องปลูกตนกลาในแปลงทดสอบท่ี จ.อุบลราชธานี สรุปผลได ดังนี้ 

- ในการทดสอบครั้งแรก แปลงทดสอบเตรียมดินดวยไถผาน 4 แลวจึงยกรองกวาง 
1 เมตร ทําการทดสอบการทํางานของเครื่องปลูกโดยท่ียังไมใสตนกลา เพ่ือตรวจสอบการ
ทํางานของกลไก พบวา ดินท่ีผานการไถยังไมรวนซุยพอ จึงสงผลตอการทํางานของเครื่อง
ปลูก ทําใหกลไกการหมุนของถวยปลูกไปขัดกับตัวบีบถวยปลูก จึงทําการปรับปรุงแกไข
เครื่องปลูก 

  

  
ภาพท่ี 7 ทดสอบระบบการทํางานของกลไกเครื่องปลูก 

 

- ทําการพรวนดินแปลงทดสอบใหมดวยโรตารี่ตีดิน และยกแปลงปลูกเพ่ือทําการ
สอบระบบการทํางานโดยยังไมใสตนกลา เพ่ือตรวจสอบระบบกลไกการทํางานอีกครั้ง พบวา 
เครื่องปลูกทํางานไดดี ถวยปลูกสามารถขุดหลุมและกลไกการบีบถวยปลูกใหปลอยกลา
สามารถทํางานไดตอเนื่อง ระยะหลุมปลูกแตละหลุมมีระยะหางประมาณ 60 เซนติเมตร 

- ทําการทดสอบการปลูกตนกลา โดยขนาดตนกลาท่ีใชสูงประมาณ 3-4 นิ้ว พบวา 
เครื่องปลูกตนกลาสามารถทํางานไดดี เครื่องปลูกสามารถปลอยตนกลาลงหลุม โดยตนกลา
สวนใหญตกลงไปในหลุมปลูกและตั้งตนได ยกเวนตนท่ีวัสดุปลูกหลุดรวงออกจนเกือบหมดจะ
ไมสามารถตั้งตนได  

- ทําการทดสอบปลูกตนกลา โดยใชตนกลาท่ีสูงข้ึน มีความสูงประมาณ 6-8 นิ้ว 
พบวา กลไกของเครื่องปลูกยังทํางานไดตามปกติ แตตนกลาหลายตนท่ีปลูกลงไปหลังจาก
ถวยปลูกปลอยตนกลาลงหลุมปลูกแลว จะถูกถวยปลูกหนีบตนกลาติดข้ึนมาดวย เนื่องจาก
ตนกลามีความสูงมากเกินไป ระยะท่ีถวยปลูกหมุนตัวยกข้ึนไปดานบนและประกบติดกันไมสูง
มากพอจึงหนีบตนกลาติดข้ึนมาดวย 
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- ผลการทดสอบเครื่องปลูกตนกลาตนแบบ พบวา ระบบกลไกของเครื่องปลูก
สามารถทํางานไดดีตามท่ีออกแบบไว โดยความสูงตนกลาท่ีเหมาะสมไมควรสูงเกิน 6 นิ้ว 
และมีระยะหางระหวางตนประมาณ 60 เซนติเมตร โดยในการเตรียมดินแปลงปลูก จะตอง
เตรียมดินใหรวนซุย ระดับพ้ืนผิวรองปลูกควรจะตองเรียบสมํ่าเสมอ และรองปลูกตองมีความ
สูงสมํ่าเสมอ จะทําใหกลไกของเครื่องปลูกสามารถทํางานไดตอเนื่อง ไมมีการติดขัด 

 

  
ภาพท่ี 8 ทดสอบการปลูกตนกลา 

 

6. ดําเนินการปรับปรุงพัฒนาเครื่องปลูกกลาพริกจากแบบ 1 แถวเปนแบบ 2 แถวปลูก (ภาพ
ท่ี 9) โดยนําขอมูลตางๆ และผลท่ีไดจากการทดสอบเครื่องปลูกกลาพริกแบบแถวเดี่ยวมาพัฒนา โดย
ปรับปรุงแกนหมุนของชุดยึดแขนถวยปลูกใหอยูในแนวเดียวกัน แทนแบบเดิมท่ีจุดหมุนจะมีสองแกน
เพ่ือลดการบิดตัวขณะหมุนของชุดแขนยึดถวยปลูกใหอยูในแนวเดียวกันท้ังดานซายและดานขวาของ
ชุดยึดแขนถวยปลูก  

- เพ่ิมถังหยอดน้ํา เพ่ือหยอดน้ําลงในหลุมปลูก เพ่ือเพ่ิมความชื้นในหลุมปลูก  
- ทําการปรับปรุงถวยปลูกใหม เม่ือปรับเปลี่ยนการหมุนของชุดแขนยึดถวยปลูกให

เปนเดียวแนวกันแทนแบบเดิมท่ีมีจุดหมุน 2 แกน จึงตองออกแบบถวยปลูกใหม (ภาพท่ี 10) 
โดยถวยปลูกแบบใหมจะสามารถบังคับถวยปลูกใหเปดอาเพ่ือปลอยตนกลาลงหลุมปลูกดวย
การใชแขนยึดถวยปลูกเปนตัวบังคับการเปด แทนแบบเดิมท่ีจะมีแขนบีบถวยปลูกใหเปดแยก
ตางหาก  

ในการปรับมาใชการเปดถวยปลูกดวยแขนยึด จะชวยลดระยะหางระหวางคูแถวให
แคบลง และสามารถปรับความหางระหวางคูแถวไดงายกวาเครื่องปลูกแบบ 1 แถว 
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ภาพท่ี 9 เครื่องปลูกกลาพริกแบบสองแถว 

 

 
ภาพท่ี 10 ถวยปลูกท่ีออกแบบใหม บังคับการเปดดวยแขนยึดถวย 

 
7. ดําเนินการสรางและปรับปรุงเครื่องปลูกตนกลาแบบสองแถว ทําการทดสอบการทํางาน

เบื้องตนในอาคารปฏิบัติการ (ภาพท่ี 11) เพ่ือหาจุดบกพรองและทําการแกไข กอนนําไปทดสอบใน
แปลงทดลอง 
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ภาพท่ี 11 การทดสอบการทํางานของเครื่องปลูก 

 

8. ทําการทดสอบเครื่องปลูกในแปลงทดลอง เพ่ือดูประสิทธิภาพการทํางานและเก็บขอมูล
การทํางานของเครื่องปลูก (ภาพท่ี 12 (ก) และ (ข)) โดยทดสอบในแปลงท่ีเตรียมดินดวยไถ 6 จาน 
ตามดวยโรตารี่ แลวจึงยกรองใหสันรองกวางประมาณ 80 เซนติเมตร ตนกําลังใชรถแทรกเตอรขนาด 
47 แรงมา โดยใชเกียรความเร็วต่ํา เกียร 1 รอบเครื่องประมาณ 800 รอบ/นาที ใชแรงงานหยอดตน
กลาสองคน ใชตนกลาอายุประมาณ 1 เดือน จากการสุมเก็บขอมูลการปลูกตนกลา 3 แถว ความยาว
แถวละ 10 เมตร จํานวนตนกลาแถวละ 20 ตน รวม 40 ตน เฉลี่ยมีตนกลาลม 4 ตน มีประสิทธิภาพ
การปลูก 90 เปอรเซ็นต สาเหตุเกิดจากผิวรองปลูกไมเรียบสมํ่าเสมอกัน ผิวรองปลูกบางจุดลึกวา
บริเวณอ่ืน ทําใหถวยปลูกเจาะหลุมไดไมลึกพอตนกลาจึงไมสามารถตั้งตนได 

 

 
ภาพท่ี 12(ก) การทดสอบการทํางานของเครื่องปลูกในแปลงทดลอง 
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ภาพท่ี 12(ข) การทดสอบการทํางานของเครื่องปลูกในแปลงทดลอง 

 

9. เก็บขอมูลการทํางานของเครื่องปลูก ทําการวัดหาความเร็วของรถแทรกเตอรขณะทําการ
ปลูก เก็บขอมูลเวลาการทํางานของเครื่องปลูกเพ่ือนํามาหาคาประสิทธิภาพการทํางาน หาความเร็ว
ในการเคลื่อนท่ีของรถแทรกเตอร จากตารางท่ี 1 เทากับ 0.18 เมตร/วินาที จากนั้นจับเวลารวมการ
ในทํางานท้ังหมด โดยแยกเวลาท่ีทําการปลูกและเวลาท่ีใชในการกลับรถ แปลงท่ีทําการทดสอบมี
ความยาว 25 เมตร กวาง 9 เมตร จํานวน 7 รองปลูก เครื่องปลูกตนกลามีความสามารถในการ
ทํางาน 0.4 ไร/ชั่วโมง มีประสิทธิภาพการทํางานเชิงพ้ืนท่ี 77.36% วัดระยะหางระหวางแถวได
ประมาณ 60 เซนติเมตร และวัดระยะหางระหวางตนไดประมาณ 50 เซนติเมตร ซ่ึงตรงกับคําแนะนํา
ในการปลูกพริกของกรมวิชาการเกษตร  

ในการใชเครื่องปลูกตนกลา หากแปลงปลูกยาวกวานี้ประสิทธิภาพการทํางานเชิง
พ้ืนท่ีจะสูงข้ึน เพราะไมตองเสียเวลาในการกลับรถมากเกินไป 

 

ตารางท่ี 1 อัตราความเร็วของแทรกเตอร 
ครั้งท่ี เวลาวิ่งระยะทาง 10 

เมตร 
(วินาที) 

ความเร็วการ
เคลื่อนท่ี 

(เมตร/วินาที) 
1 56.68 0.18 
2 53.94 0.19 
3 56.79 0.18 

เฉลี่ย 55.80 0.18 
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10. ทําการติดตั้งแทนสําหรับวางถาดเพาะกลาเพ่ือความสะดวกสําหรับผูปฏิบัติงาน โดยทํา

เปนแทนสําหรับวางถาดปลูกแตละแถว (ภาพท่ี 15) แทนวางสามารถวางถาดปลูกไดครั้งละ 4 ถาด  
และทําการลดระยะหางระหวางคูแถวใหเหลือ 50 เซนติเมตร  เพ่ือใหตนกลาหางจากขอบรองปลูก
มากข้ึน ปองกันขอบหลุมปลูกท่ีอยูดานนอกถูกถวยปลูกเปดปลอยกลาแลวดินถลมไมเปนหลุม กรณีท่ี
ถวยปลูกอยูชิดขอบรองปลูกมากเกินไป ทําการแกไขตําแหนงการปลูกตนกลาจากเดิมท่ีในแตละคูจะ
ปลูกตรงกันเปนการปลูกแบบสลับฟนปลา ดวยการขยับหมุนแกนของแขนของถวยปลูกแตละชุดใหม 
ใหแขนถวยปลูกแตละแถวทํามุมตอกันท่ี 45 องศา ทําใหเม่ือลดระยะหางระหวางคูแถวจาก 60 
เซนติเมตร เหลือ 50 เซนติเมตรแลว ระยะระหวางตนในคูเดียวกันจะมีระยะเทาเดิมท่ี 60 เซนติเมตร 
นําเครื่องตนแบบไปทดสอบการทํางานในแปลงทดลอง เตรียมดินดวยไถ 4 จาน แลวตามดวยการใชโร
ตารี่ แลวจึงยกรองใหสันรองกวางประมาณ 80 เซนติเมตร ตนกําลังในการลากเครื่องปลูกใชรถ
แทรกเตอรขนาด 50 แรงมา โดยใชเกียรความเร็วต่ํา เกียร 1 ใชแรงงานหยอดตนกลาสองคน (ภาพท่ี 
16) เครื่องปลูกสามารถปลูกไดดี ทําการวัดระยะของตนกลา ท้ังระยะระหวางตน และระยะระหวาง
ตน พบวา ระยะระหวางตนในแถวเดียวกันมีระยะหางกันประมาณ 50 เซนติเมตร ระยะหางระหวางคู
แถว 50 เซนติเมตร และระยะระหวางตนในคูเดียวกันเม่ือวัดตามการปลูกแบบสลับฟนปลาแลวได
ระยะหางประมาณ 60 เซนติเมตร ตามท่ีตองการ (ภาพท่ี 17 (ก) และ 16 (ข)) 
 

 
ภาพท่ี 15 เครื่องปลูกตนกลาท่ีติดแทนวางถาดปลูกและปรับปรุงแลว 
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ภาพท่ี 17 (ก) วัดระยะระหวางตนในคู 

 

 
ภาพท่ี 17 (ข) วัดระยะระหวางแถว 

 11. ทําการปรับปรุงชุดกลบดินและติดตั้งระบบรดน้ําตนกลาขณะปลูก ชุดกลบดินทําดวย
สปริงหนวดกุง ปลายขาสปริงติดตั้งแผนเหล็กสําหรับกวาดดินกลบหลุมปลูก ทําการติดตั้งถังน้ํา
สําหรับรดน้ําตนกลาเม่ือปลูก ยึดปลายสายยางรดน้ําตนกลาไวกับชุดกลบดิน (ภาพท่ี 18) ในการจาย
น้ําวาลวไฟฟาจะรับสัญญาณจากพร็อกซิมิตี้เซนเซอร เม่ือถวยปลูกปลอยตนกลาลงหลุมและชุดกลบ
กลบดิน เซนเซอรก็จะใหเปดวาลวไฟฟารดน้ําใหตนกลาท่ีปลูก ทดสอบเครื่องปลูกในแปลงทดลอง
แบบไมมีการยกรองปลูก เตรียมดินดวยไถ 4 จาน แลวตามดวยการใชโรตารี่ตีดิน ทดสอบเครื่องปลูก
ตนกลาดวยรถไถ ขนาด 47 แรงมา ใชเกียรความเร็วต่ํา เกียร 1 เก็บขอมูลความสามารถของเครื่อง
ปลูก โดยการเก็บขอมูลรองปลูกยาว 10 เมตร จํานวน 3 รองปลูก นับจํานวนตนท่ีปลูกสําเร็จ ตนท่ีไม
ปลูก และตนท่ีถูกฝง 
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ภาพท่ี 18 ชุดกลบดินและระบบรดน้ํา 

 
ผลการทดสอบปลูกตนกลา โดยไมมีการยกรองปลูก พบวา จากจํานวนตนกลาท่ีเก็บขอมูล

ท้ังหมด 3 แถว แถวละ 44 ตน ปลูกสําเร็จเฉลี่ย 37 ตน/แถว มีประสิทธิภาพการปลูก 84.09 
เปอรเซ็นต การทํางานของระบบรดน้ําตนกลาท่ีรับสัญญาณจากพร็อกซิมิตี้เซนเซอรใหจายน้ําเฉพาะ
บริเวณตนกลา สามารถรดน้ําไดดีปลอยน้ําไดตรงตนกลา สามารถประหยัดน้ําไดมากกวาการปลอยน้ํา
รดยาวตลอดแถว (ภาพท่ี 18) ชุดกลบดินท่ีปรับปรุงใหมสามารถชวยกลบดินใหพยุงตนกลาไดดี  แต
หากในแปลงปลูกมีเศษวัชพืช ชุดกลบดินจะลากติดไปดวย และทําใหตนกลาถูกวัชพืชทับใหลมและถูก
ฝงในบางตน (ภาพท่ี 19) สวนกรณีตนกลาไมปลูกจะเกิดจากการท่ีถวยปลูกขุดหลุมไดไมลึกพอ (ภาพ
ท่ี 20) เนื่องจากบริเวณท่ีถวยปลูกขุดหลุมปลูกเปนแอง หรือลอเครื่องปลูกเหยียบกอนดินทําใหถวย
ปลูกยกตัวข้ึนตามเครื่องปลูก ทําใหตนกลาไมสามารถตั้งตัวได 
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ภาพท่ี 18 ตนกลาท่ีรดน้ํา และแนวรองกลบดิน 

 

 
ภาพท่ี 19 ตนกลาท่ีถูกฝง 
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ภาพท่ี 20 ตนกลาท่ีไมปลูก 

 
สรุปผลการวิจัย และขอเสนอแนะ 

จากผลการทดลอง ท่ีความเร็วการเคลื่อนท่ี 0.18 เมตร/วินาที เครื่องปลูกตนกลามี
ความสามารถในการทํางาน 0.4 ไร/ชั่วโมง มีประสิทธิภาพการทํางานเชิงพ้ืนท่ี 77.36% มี
ประสิทธิภาพการปลูก 90 เปอรเซ็นต เม่ือปลูกแบบยกรอง และมีประสิทธิภาพการปลูก 84.09 
เปอรเซ็นต เม่ือปลูกแบบไมยกรอง โดยในการทดสอบ พบวา หากเครื่องปลูกกลาเคลื่อนท่ีเร็วข้ึน จะ
สงผลใหแรงงานปอนตนกลาลงถวยปลูกไมทัน เนื่องจากตองแกะตนกลาและรอปอนลงถวยปลูก หาก
จะเพ่ิมความเร็วในการเคลื่อนท่ีจะตองมีอุปกรณท่ีสามารถรับตนกลาไดตอเนื่องและปอนตนกลาลง
ถวยปลูกแบบอัตโนมัติ ซ่ึงจะชวยลดโอกาสท่ีแรงงานจะแกะตนกลาจากถาดเพาะปอนลงถวยปลูกไม
ทันในบางครั้ง ในการหาประสิทธิภาพการทํางานเชิงพ้ืนท่ี เก็บขอมูลจากแปลงทดลองท่ีมีความยาว 
25 เมตร เม่ือปลูกจนสุดแปลงจะวนรถกลับมาปลูกรองปลูกท่ีอยูถัดไปจึงทําใหเสียเวลาในการลับรถ
เพ่ิมข้ึน หากเปนไปไดควรจะเลือกปลูกตามความยาวของพ้ืนท่ี เพ่ือจะลดจํานวนครั้งในการกลับรถ ซ่ึง
จะชวยเพ่ิมประสิทธิภาพการทํางานเชิงพ้ืนท่ีใหสูงข้ึน สาเหตุท่ีประสิทธิภาพการปลูกแบบยกรองและ
ไมยกรองตางกันมาก เนื่องจากแบบยกรองพ้ืนผิวท่ีปลูกมีความสมํ่าเสมอมากกวา และถวยปลูก
สามารถปกลงไปในดินไดงายกวา นอกจากนี้ แมประสิทธิภาพของการปลูกแบบยกรองจะสูงกวา แต
การปลูกพืชบางชนิด เชน แตงโมซ่ึงไมตองยกรอง จะชวยลดคาใชจายในการยกรองไปได ท้ังนี้จะตอง
เลือกวิธีการปลูกใหเหมาะสมกับพืชท่ีปลูก 
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http://www.nrct.go.th/th/Portals/0/data/2557/RPP/strategyResearch_sub/15-ยุทธศาสตรพืชสวน.pdf
http://www.nrct.go.th/th/Portals/0/data/2557/RPP/strategyResearch_sub/15-ยุทธศาสตรพืชสวน.pdf
http://www.nstda.or.th/pub/2012/20121203-35-breeding-pepper-v2.pdf
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ภาคผนวก 
ภาคผนวก ก 

ตารางท่ี ก_1 เวลาในการทํางานของเครื่องปลูก 

ครั้งท่ี 
แถวปลูกยาว 25 เมตร 

(นาที) 
เวลากลับรถหัวงาน 

(วินาที) 
1 2:21.29 43.58 
2 2:17.74 47.67 
3 2:21.85 49.35 
4 2:29.13 51.13 
5 2:14.40 42.85 
6 2:19.15 53.67 
7 2:21.59 - 

เฉลี่ย 2:20.74 48.04 
เวลารวม 16:25.15 4:48.25 

เวลาทํางานท้ังหมด 21:13.40 
 
 

ตารางท่ี ก_2 ประสิทธิภาพการปลูกแบบยกรอง (เก็บขอมูลความยาว 10 เมตร) 

แถวท่ี 
จํานวน (ตน) 

รวม ไมปลูก ปลูกสําเร็จ 
1 40 3 37 
2 40 4 36 
3 40 5 35 

ปลูกสําเร็จเฉลี่ย 36 
ประสิทธิภาพการปลูก 90% 

 
ตารางท่ี ก_3 ประสิทธิภาพการปลูกแบบไมยกรอง (เก็บขอมูลความยาว 10 เมตร) 

แถวท่ี 
จํานวน (ตน) 

รวม ไมปลูก ปลูกสําเร็จ 
1 44 6 38 
2 44 6 38 
3 44 9 35 

ปลูกสําเร็จเฉลี่ย 37 
ประสิทธิภาพการปลูก 84.09% 

 


