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บทสรปุผู้บรหิาร 
 

ถั่วลิสงเป็นพืชตระกูลถั่วที่ปลูกได้ตลอดปี มีการปลูกกระจายแพร่หลายทั่วทุกภาคของไทย 
ผลผลิตน ามาประกอบเป็นอาหารและใช้เป็นวัตถุดิบในการแปรรูปเป็นผลิตภัณฑ์อาหารได้
หลากหลายรูปแบบ จากสถิติในปี 2558 ประเทศไทยมีพ้ืนที่ปลูกถั่วลิสง ประมาณ 148,000  ไร่ 
ผลผลิตรวมประมาณ 38,619  ตัน ผลผลิตเฉลี่ยประมาณ 260.94  กิโลกรัมต่อไร่ แหล่งปลูกที่
ส าคัญ คือ ภาคเหนือ ภาคตะวันออกเฉียงเหนือ ภาคกลาง ส าหรับภาคใต้มีปลูกบ้างในจังหวัดสุ
ราษฎร์ธานี สงขลา ปัตตานี และพัทลุง เป็นต้น พันธุ์ส่งเสริมได้แก่ ไทนาน 9 ขอนแก่น 5 ขอนแก่น 
6 กาฬสินธุ์ 1 สข 38 กาฬสินธุ์ 2 ฯลฯ 

ปัญหาการผลิต และการตลาดของถั่วลิสง สามารถสรุปประเด็นปัญหาที่ส าคัญ ได้ดังนี้  

1.ผลผลิตต่อไร่ต่ า เนื่องขาดแคลนเมล็ดพันธุ์ที่มีคุณภาพ ความอุดมสมบูรณ์ของดินต่ า ฝนทิ้งช่วง 
โรคและแมลงศัตรูถั่วลิสง และใช้เทคโนโลยีการผลิตไม่ถูกต้องและเหมาะสมกับพ้ืนที่  

2. ต้นทุนการผลิตสูง โดยเฉพาะค่าแรงงานที่ใช้ในการปลูกดูแลรักษา และเก็บเกี่ยว(ค่าจ้าง
แรงงานการขุด ปลิด และคัดแยกท าความสะอาด) คิดเป็น 60 เปอร์เซ็นต์ ของต้นทุนทั้งหมด ซึ่งเป็น
ปัจจัยการผลิตมีราคาแพง  

แต่ในการเก็บเกี่ยวยังไม่มีเครื่องมือที่เหมาะสมในการเก็บถั่วลิสงเมล็ดโต ซึ่งถั่วลิสงเมล็ดโตนี้
เมล็ดหลุดร่วงง่าย กระบวนการแยกฝักถั่วลิสงออกจากล าต้น แบบใช้มือจะท าให้เสียเวลาเป็นอย่าง
มาก ซึ่งถ้าในกรณีที่ปลูกจ านวนมากๆ จะมีปัญหาเกี่ยวกับการน าผลผลิตออกไปจ าหน่าย ส่วนการใช้
เครื่องซึ่งโดยทั่วไปเครื่องปลิดฝักถ่ัว จะใช้มอเตอร์ไฟฟ้า หรือเครื่องยนต์ขนาดเล็ก ซึ่งมีข้อเสียคือการ
น าเครื่องไปใช้งานในแปลงหรือพ้ืนที่ที่ปลูกจะท าได้ยากล าบาก อีกท้ังเครื่องปลิดถั่วลิสงในพ้ืนที่แปลง
ปลูกมีขนาดใหญ่ไม่เหมาะกับการน าไปใช้ 

ปัจจุบันมีผู้ประกอบการแปรรูปถั่วลิสงได้ซื้อเครื่องเก็บเกี่ยวนวดถั่วลิสงจากต่างประเทศมาใช้ 
และน ามาให้เกษตรกรลูกไร่เช่าหรือยืมใช้ในการเก็บเกี่ยวให้ทันเวลา ทันกับฤดูกาล แต่ยังมีราคาสูง
เกินไปที่เกษตรกรจะซื้อเป็นของตัวเองและยังไม่เหมาะสมกับแปลงเกษตรกรในปัจจุบัน  

 

จากปัญหาดังกล่าวทางบริษัทผู้ประกอบการจึงได้ติดต่อผ่านทางสถาบันวิจัยเกษตรวิศวกรรม
เพ่ือให้เข้าไปศึกษาการท างานของรถเก่ียวนวดถั่วลิสงที่ทางบริษัทฯได้น าเข้ามาจากต่างประเทศ โดย
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เปิดกว้างให้ศึกษาได้เต็มที่ เพ่ือให้เกษตรกรสามารถเข้าถึงเครื่องจักรที่สามารถผลิตเองในประเทศได้
ในอนาคต จากที่ได้เข้าไปศึกษาดูการท างานของเครื่องจักร ท าให้ทราบถึงระบบการท างานโดย
พ้ืนฐานและปัญหาของเครื่องจักรคือประกอบด้วยชุดขุด ชุดโซ่ล าเลียง ชุดตะแกรงท าความสะอาด 
และอุปกรณ์ล าเลียงสู่ถังเก็บ  

ดังนั้นในงานวิจัยครั้งนี้จึงมีจุดประสงค์เพ่ือวิจัยและพัฒนารถขุดเก็บและปลิดถั่วลิสงแบบปรับโซ่
หนีบอัตโนมัติส าหรับเก็บเกี่ยวถั่วลิสงในพื้นที่ภาคตะวันออกเฉียงเหนือเพ่ือลดต้นทุนในกระบวนการ
เก็บเกี่ยวถั่วลิสงและลดต้นทุนจาการน าเข้ารถเก็บเกี่ยวทั้งคันและพัฒนาผาลขุดและโซล าเลียงให้
สามารถปรับระดับได้ใกล้หน้าดิน เหมาะกับร่องปลูกที่เกษตรกรนิยมเพ่ือการหนีบโคนต้นถั่วขึ้นมาได้
อย่างมีประสิทธิภาพ พร้อมกับมีระบบการปลิด ท าความสะอาดและล าเลียงสู่ถังเก็บได้ในการเก็บ
เกี่ยวครั้งเดียว โดยใช้วัสดุการสร้างภายในประเทศทดแทนการน าเข้า 
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บทคดัยอ่ 
ถั่วลิสงเป็นพืชตระกูลถั่วที่ปลูกได้ตลอดปี มีการปลูกกระจายแพร่หลายทั่วทุกภาคของไทย ผลผลิตน ามา

ประกอบเป็นอาหารและใช้เป็นวัตถุดิบในการแปรรูปเป็นผลิตภัณฑ์อาหารได้หลากหลายรูปแบบ  แต่ด้วยต้นทุน
การผลิตสูง โดยเฉพาะค่าแรงงานที่ใช้ในการปลูกดูแลรักษา และเก็บเกี่ยว (ค่าจ้างแรงงานการขุด ปลิด และคัด
แยกท าความสะอาด) คิดเป็น 60 % ของต้นทุนทั้งหมดและในปัจจุบันแรงงานภาคเกษตรกรรมลดลง ท าให้ค่าจ้าง
มีแนวโน้มสูงขึ้น การทดแทนแรงงานด้วยเครื่องจักรจึงเป็นทางแก้ปัญหาและมีการน าเข้าเครื่องจักรจาก
ต่างประเทศมาใช้ซึ่งมีราคาสูง งานวิจัยนี้มีวัตถุประสงค์เพ่ือพัฒนารถขุดเก็บและปลิดถั่วลิสงส าหรับเก็บเกี่ยวถั่ว
ลิสงในพ้ืนที่ภาคตะวันออกเฉียงเหนือ เพ่ือทดแทนแรงงานและลดต้นทุนในการปลูกถั่วในแปลงขนาดใหญ่  
ด าเนินการสร้างอุปกรณ์ให้สามารถท างานได้ทั้งกระบวนการขุดเก็บ ปลิดฝัก และท าความสะอาดฝักถั่วในคันเดียว 
ด าเนินการทดสอบขุดและปลิดถั่วลิสงพันธุ์ขอนแก่น 6 อายุเก็บเกี่ยว 131 วัน ความชื้นต้นถั่ว 37% ความชื้นฝักถั่ว 
28% ความชื้นในดิน 75% (ที่ความลึก 30 cm)  โดยใช้ความเร็วรถที่ 13.88 m s-1ความเร็วเชิงเส้นของโซ่หนีบที่ 
10 m s-1ความเร็วเชิงเส้นของชุดปลิด 3.75 m s-1  อุปกรณ์มีความสามารถเชิงพ้ืนที่ในการขุดและปลิดฝักที่ 0.77 
rai/ hr-1   ความสามารถเชิงวัสดุในการขุด ที่ 221 Kg hr-1   ประสิทธิภาพการขุด 87%  ประสิทธิภาพการปลิด 
88.26% ประสิทธิภาพชุดท าความสะอาด 82.77% มีอัตราการสิ้นเปลืองน้ ามันที่ 0.36 Litre hr-1       ผลการ
วิเคราะห์คุณภาพหลังการปลิด ได้ฝักสมบูรณ์ 67.6%  ฝักแตก 1.7 %  ติดขั้ว 9.4 % และเมล็ดลีบเน่า 21.3 %   
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Abstract 

Peanuts are legumes that can be grown year round. It is widely planted in all regions of 
Thailand. The produce can be used as food and used as raw materials for processing into food 
products in a variety of ways. but with high production costs especially the labor cost used for 
planting and maintaining and harvest Labor costs (mining, peeling and sorting labor wages) 
accounted for 60 % of the total cost and at present, the agricultural labor sector has declined. 
making wages tend to be higher Substituting workers with machines is therefore a solution and 
the machines are imported from abroad, which are expensive. The objective of this research 
was to develop a peanut harvesting and harvesting excavator for peanut harvesting in the 
Northeastern region. To replace labor and reduce the cost of planting beans in large plots. 
Execute the construction of equipment that can perform the whole process of digging, 
collecting, removing pods and cleaning the pods in one pod. Excavation and removal of Khon 
Kaen Peanuts 6, harvest age 131 days, plant moisture 37%, pod moisture 28%, soil moisture 
75% (at a depth of 30 cm) using a vehicle speed of 13.88 m s-1 linear velocity of Chain 
clamping at 10 m s-1Linear velocity of the closing unit 3.75 m s-1 The device has a spatial dig 
and sheath capability of 0.77 rai/hr-1, material dig capacity at 221 Kg hr- 1 Mining efficiency 
87%, shedding efficiency 88.26%, cleaning set efficiency 82.77%, oil consumption rate of 0.36 
Liter hr-1, post-closure quality analysis results. 67.6% complete pods, 1.7% broken pods, 9.4% 
pole attached, and 21.3% rotted seeds. 
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กิตติกรรมประกาศ 

ขอขอบคุณศูนย์วิจัยเกษตรวิศวกรรมขอนแก่น สถาบันวิจัยเกษตรวิศวกรรม กรมวิชาการเกษตร ที่อ านวย
ความสะดวกในการสร้างและการทดลองในห้องปฏิบัติการ สถาบันวิจัยพืชไร่ ที่คอยให้ค าแนะน าข้อมูลและแปลง
ทดสอบเครื่อง กองทุนส่งเสริมวิทยาศาสตร์ วิจัยและนวัตกรรม และสุดท้ายขอขอบคุณข้าราชการ พนักงาน
ราชการ ลูกจ้างประจ า จ้างเหมาผู้ช่วยนักวิจัย ที่เป็นคณะท างานในงานวิจัยนี้ จนงานส าเร็จลุล่วง 
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รูปที่ 25 ด าเนินการหามมุที่เหมาะสมของการวางชุดขุด 33 

รูปที่ 26 สร้างชุดขุดตัวใหม่และน าชุดปลิดมาติดตั้ง 34 

รูปที่ 27 ประกอบชุดขุดและหนีบตัวใหม่ พร้อมตดิตั้งชุดปลดิ 34 

รูปที่ 28 วัดความเร็วรอบต้นก าลัง 35 

ภาพที่ 29 ทดสอบระบบการหนีบต้นถั่วและปลิดในห้องปฏิบัติการ 35 

รูปที่ 30 ทดสอบระบบการขุดและปลิดเบื้องต้น ในแปลงปฏิบัติการ 37 

รูปที่ 31 การวัดความลึกในการขุด 37 

รูปที่ 32 ตะแกรงของเครื่องปลิดถัว่ลิสงแบบตู้นวดของบริษัท กิจวานิช(2535) จ ากัด 38 

รูปที่ 33 การออกแบบการล าเลียงและท าความสะอาดถั่ว 39 

รูปที่ 34 ออกแบบและสร้างชุดตะแกรงร่อนท าความสะอาด 40 

รูปที่ 35 ทดสอบการปลดิพร้อมชดุตะแกรงโยกท าความสะอาด 40 

รูปที่ 36 สร้างพัดลมท าความสะอาด 40 

รูปที่ 37 ติดตั้งพัดลมท าความสะอาด 40 

รูปที่ 38 ประกอบชุดตะแกรงท าความสะอาดและพัดลมเป่าสิ่งเจือปนบนรถ 41 

รูปที่ 39 แสดงชุดตะแกรงท าความสะอาดที่จะรอรับฝักถ่ัวท่ีถูกปลดิลงมาจากชุดปลิด 41 

รูปที่ 40 ออกแบบและสร้างกะพ้อล าเลียงฝักถั่ว 42 

รูปท่ี 41 ติดตั้งฐานกะพ้อล าเลียงต่อจากชุดตะแกรงท าความสะอาด 42 

รูปที่ 42 ฝักถั่วที่ผ่านกระบวนการล าเลียง ปลิด และท าความสะอาด 43 

รูปที่ 43 (จากซ้ายล่าง)ท าการแยกสิ่งเจือปนออกจากฝักและ(ขวาสดุ)แยกฝักที่ไม่ถูกปลิดออกจากต้น 44 

รูปที่ 44 รถขุดเก็บและปลิดฝักถ่ัวลิสงที่น าไปทดสอบภาคสนามครั้งแรก 45 

รูปที่ 45 สภาพแปลงท่ีมีฝนตกและชุดผาลที่คายดินยากท าให้รถขุดติดขัด 45 

รูปที่ 46 ต้นถ่ัวท่ีถูกล าเลียงข้ึนไปสามารถปลิดไดด้ี  45 
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รูปที่ 47 แปลงเกษตรกรในอ.สีชมพู จ.ขอนแก่น 46 

รูปที่ 48 การขุดต้นถั่ว 49 

รูปที่ 49 การหนีบต้นถั่วเข้าสูเ่กลยีวล าเลียง 50 

รูปที่ 50 การทดสอบการท างานกบัขุดและปลิดฝักถ่ัวจากต่างประเทศ 50 

รูปที่ 51 การท างานบนตัวรภ 51 

รูปที่ 52 ท าสีปรับปรุงเครื่องต้นแบบ 51 

รูปที่ 53 ชุดปลิดและตะแกรงท าความสะอาด 52 

ภาพที่ 54 แสดงปริมาณการผลติที่เหมาะสมส าหรับการใช้เครื่องขดุเก็บและปลดิฝักถ่ัว 54 

ภาพที่ 55 แสดงระยะเวลาคืนทุนการใช้เครื่องขุดเก็บและปลิดฝักถ่ัว 54 
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สารบญัตาราง 

เรื่อง           หนา้ 

ตารางที่ 1 ผลการทดสอบในห้องปฏิบัติการ        36 

ตารางที่ 2 แสดงผลการท าสอบระบบล าเลียงปลิดและท าความสะอาด     43 
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บทที ่1 บทน า 

1. วสิยัทศัน ์และพนัธกจิของหนว่ยงาน 

   วสิยัทศัน ์

เป็นองค์กรน าด้านการวิจัยและพฒันาเครื่องจักรกลเกษตรและเทคโนโลยดี้านวิศวกรรมการเกษตร 

   พนัธกจิ 

สถาบันวิจัยเกษตรวิศวกรรม เป็นหน่วยงานในกรมวิชาการเกษตร กระทรวงเกษตรและสหกรณ์ มีอ านาจหน้าที่ดังนี ้

ศึกษา ค้นคว้า วิจัย พัฒนาเครื่องมือและเครื่องจักรกลที่ใช้ในการเกษตร 

ถ่ายทอดเทคโนโลยีและให้บริการทางวิชาการแก่หน่วยงานท่ีเกี่ยวข้องและภาคเอกชน 

ปฏิบัติงานร่วมกันหรือสนับสนุนการปฏิบัติงานของหน่วยงานอ่ืน ๆ ที่เกี่ยวข้อง หรือท่ีได้รับมอบหมาย 

บริการงานช่างแก่ส่วนราชการต่าง ๆ ในกรมวิชาการเกษตร 

 

2. ยุทธศาสตรช์าตทิีส่อดคลอ้งกบัแผนปฏบิตังิานดา้น ววน. ของหนว่ยงาน (โปรดเลือกเฉพาะยุทธศาสตร์ที่เกี่ยวข้องกับหน่วยงาน

ของท่าน) 

  ยุทธศาสตร์ที่ 1 ด้านความมั่นคง 

  เพื่อบริหารจัดการสภาวะแวดล้อมของประเทศให้มีความมั่นคง ปลอดภัย และมีความสงบเรียบร้อยในทุกระดับและทุกมิต ิ

  ยุทธศาสตร์ที่ 2 ด้านการสร้างความสามารถในการแข่งขัน 

  เน้นการยกระดับศักยภาพในหลากหลายมติิควบคู่กับการขยายโอกาสของประเทศไทยในเวทีโลก 

  ยุทธศาสตร์ที่ 3 ด้านพัฒนาและเสริมสร้างศักยภาพทรัพยากรมนุษย ์

  คนไทยในอนาคต มีความพร้อมทั้งกาย ใจ สติปัญญา มีทักษะที่จ าเป็นในศตวรรษที่ 21 มีทักษะสื่อสารภาษาอังกฤษ  

  และภาษาที่ 3 และมีคณุธรรม 

  ยุทธศาสตร์ที่ 4 ด้านการสร้างโอกาสและความเสมอภาคทางสังคม 

  สร้างความเป็นธรรม และลดความเหลื่อมล้ าในทุกมิติ กระจายศูนย์กลางความเจริญทางเศรษฐกิจและสังคม เพิ่มโอกาส 

  ให้ทุกภาคส่วนเข้ามาเป็นก าลังของการพัฒนาประเทศในทุกระดับ 

  ยุทธศาสตร์ที่ 5 ด้านการสร้างการเติบโตบนคุณภาพชีวิตที่เป็นมติรตอ่สิ่งแวดล้อม 

  ค านึงถึงความยั่งยืนของฐานทรัพยากรธรรมชาติและสิ่งแวดล้อม ปรับเปลี่ยนพฤติกรรมของประชาชนให้เป็นมิตร  

  ต่อสิ่งแวดล้อม ผ่านมาตรการต่างๆ ที่มุ่งเน้นให้เกิดผลลัพธ์ต่อความยั่งยืน 

  ยุทธศาสตร์ที่ 6 ด้านการปรับสมดลุและพัฒนาระบบการบริหารจดัการภาครัฐ 

  การปรับเปลี่ยนภาครัฐ ยดึหลัก “ภาครัฐของประชาชนเพื่อประชาชนและประโยชน์ส่วนรวม” 
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3. วงเงนิงบประมาณกองทนุ ววน. ทีไ่ดร้บัจดัสรรในปีงบประมาณ พ.ศ. 2564 และโปรดระบแุผนงาน/โครงการใหส้อดคลอ้งกบั

โปรแกรมของแผน ววน. 

โปรแกรมตามแผน ววน. งบประมาณ (บาท) 

โปรแกรม................................................ 

 

560,000 

 

 

4. รายละเอยีดโครงการ 

     ที่มาและความส าคัญ/หลักการและเหตุผล 
ถั่วลิสงเป็นพืชตระกูลถั่วที่ปลูกได้ตลอดปี มีการปลูกกระจายแพร่หลายทั่วทุกภาคของไทย ผลผลิตน ามาประกอบเป็น

อาหารและใช้เป็นวัตถุดิบในการแปรรูปเป็นผลติภณัฑอ์าหารได้หลากหลายรูปแบบ จากสถิติในปี 2558 ประเทศไทยมีพื้นที่ปลูกถ่ัว
ลิสง ประมาณ 148,000  ไร่ ผลผลิตรวมประมาณ 38,619  ตัน ผลผลิตเฉลี่ยประมาณ 260.94  กิโลกรัมต่อไร่ แหล่งปลูกที่ส าคัญ 
คือ ภาคเหนือ ภาคตะวันออกเฉียงเหนือ ภาคกลาง ส าหรับภาคใต้มีปลูกบ้างในจังหวัดสุราษฎร์ธานี สงขลา ปัตตานี และพัทลุง 
เป็นต้น พันธุ์ส่งเสริมได้แก่ ไทนาน 9 ขอนแก่น 5 ขอนแก่น 6 กาฬสินธุ์ 1 สข 38 กาฬสินธุ์ 2 ฯลฯ 

ปัญหาการผลิต และการตลาดของถั่วลิสง สามารถสรุปประเด็นปัญหาที่ส าคัญ ได้ดังนี้  

1.ผลผลิตต่อไร่ต่ า เนื่องขาดแคลนเมล็ดพันธุ์ที่มีคุณภาพ ความอุดมสมบูรณ์ของดินต่ า ฝนทิ้งช่วง โรคและแมลงศัตรูถั่ว
ลิสง และใช้เทคโนโลยีการผลิตไม่ถูกต้องและเหมาะสมกับพื้นท่ี  

2. ต้นทุนการผลิตสูง โดยเฉพาะค่าแรงงานท่ีใช้ในการปลูกดูแลรักษา และเก็บเกี่ยว(ค่าจ้างแรงงานการขุด ปลิด และคัด
แยกท าความสะอาด) คิดเป็น 60 เปอร์เซ็นต์ ของต้นทุนท้ังหมด ซึ่งเป็นปัจจัยการผลิตมีราคาแพง  

ทั้งนี้การก าหนดทิศทางของงานวิจัยถั่วลิสงในอนาคตไม่ว่าจะเป็นกรณีใด จะต้องท าควบคู่กันไป คือ การเพิ่มผลผลิต
เพื่อให้ต้นทุนของหน่วยผลผลิตต่ าลง เพราะแต่ละท้องที่มีปัญหาและข้อจ ากัดต่างกัน ทั้งด้านกายภาพ ชีวภาพ เศรษฐกิจและสังคม 
เราควรจะพัฒนาเทคโนโลยีต้นแบบ (prototype) แล้วให้เกษตรกรน าไปพัฒนาปรับใช้ให้เหมาะสมกับรูปแบบของตนเอง ซึ่ง
จะต้องประกอบด้วยเทคโนโลยีหลากหลาย และองค์ความรู้ที่เหมาะสมทางด้านวิชาการกับแต่ละท้องที่ ส าหรับความเหมาะสม
ทางด้านเศรษฐกิจและสังคมเกษตรกรจะเป็นผู้พิจารณาเอง ปัจจุบันถั่วลิสงเมล็ดโตเป็นที่นิยมปลูกกันทั่วไป แต่ในการเก็บเกี่ยวยัง
ไม่มีเครื่องมือท่ีเหมาะสมในการเก็บถั่วลิสงเมล็ดโต ซึ่งถ่ัวลิสงเมล็ดโตนี้เมล็ดหลุดร่วงง่าย กระบวนการแยกฝักถ่ัวลิสงออกจากล าตน้ 
แบบใช้มือจะท าให้เสียเวลาเป็นอย่างมาก ซึ่งถ้าในกรณีที่ปลูกจ านวนมากๆ จะมีปัญหาเกี่ยวกับการน าผลผลิตออกไปจ าหน่าย ส่วน
การใช้เครื่องซึ่งโดยทั่วไปเครื่องปลิดฝักถั่ว จะใช้มอเตอร์ไฟฟ้า หรือเครื่องยนต์ขนาดเล็ก ซึ่งมีข้อเสียคือการน าเครื่องไปใช้งานใน
แปลงหรือพ้ืนท่ีที่ปลูกจะท าได้ยากล าบาก อีกทั้งเครื่องปลิดถั่วลิสงในพื้นที่แปลงปลูกมีขนาดใหญ่ไม่เหมาะกับการน าไปใช้ 
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ปัจจุบันมีผู้ประกอบการแปรรูปถั่วลิสงได้ซื้อเครื่องเก็บเกี่ยวนวดถั่วลิสงจากต่างประเทศมาใช้ และน ามาให้เกษตรกรลูก
ไร่เช่าหรือยืมใช้ในการเก็บเกี่ยวให้ทันเวลา ทันกับฤดูกาล แต่ยังมีราคาสูงเกินไปท่ีเกษตรกรจะซื้อเป็นของตัวเองและยังไม่เหมาะสม
กับแปลงเกษตรกรในปัจจุบัน  

จากปัญหาดังกล่าวทางบริษัทผู้ประกอบการจึงได้ติดต่อผ่านทางสถาบันวิจัยเกษตรวิศวกรรมเพื่อให้เข้าไปศึกษาการ
ท างานของรถเกี่ยวนวดถั่วลิสงที่ทางบริษัทฯได้น าเข้ามาจากต่างประเทศ โดยเปิดกว้างให้ศึกษาได้เต็มที่ เพื่อให้เกษตรกรสามารถ
เข้าถึงเครื่องจักรที่สามารถผลิตเองในประเทศได้ในอนาคต จากที่ได้เข้าไปศึกษาดูการท างานของเครื่ องจักร ท าให้ทราบถึงระบบ
การท างานโดยพื้นฐานของเครื่องจักรคือประกอบด้วยชุดขุด ชุดโซ่ล าเลียง ชุดตะแกรงท าความสะอาด และอุปกรณ์ล าเลียงสูถ่ังเกบ็ 
โดยพบปัญหาของการใช้งานเครื่องจักรเบื้องต้น ดังน้ี 

-ลักษณะของตัวรถน าเข้ามีความสูงเกินไปไม่เหมาะกับร่องปลูก คนขับจึงพยายามปรับความสูงของโซ่ล าเลียงไปหนีบต้น
ถั่ว แต่ยังไม่พอดีกับโคนต้นท าให้หนีบได้บริเวณปลายต้นส่งผลให้ล าต้นขาด ไม่ถูกน าข้ึนมานวด ซึ่งเป็นสาเหตุท าให้ต้องรดน้ าแปลง
ก่อนการเก็บเกี่ยวทุกครั้งเพื่อให้ดินชุ่ม ดึงต้นขึ้นได้ง่าย 

-ตัวรถมีราคาสูงมาก เนื่องจากน าเข้ามาทั้งคันและอะไหล่ที่หายาก โดยต้องสั่งจากต่างประเทศเท่านั้นหากมีการซ่อมแซม
จะต้องสั่งอะไหล่น าเข้าจากต่างประเทศ ท าให้เพิ่มค่าซ่อมแซมขึ้นอีก 

ดังนั้นในงานวิจัยครั้งนี้จึงมีจุดประสงค์เพื่อวิจัยและพัฒนารถขุดเก็บและปลิดถั่วลิสงแบบปรับโซ่หนีบอัตโนมัติส าหรับเก็บ
เกี่ยวถั่วลิสงในพื้นที่ภาคตะวันออกเฉียงเหนือเพื่อลดต้นทุนในกระบวนการเก็บเกี่ยวถั่วลิสงและลดต้นทุนจาการน าเข้ารถเก็บเกี่ยว
ทั้งคันและพัฒนาผาลขุดและโซล าเลียงให้สามารถปรับระดับได้ใกล้หน้าดิน เหมาะกับร่องปลูกท่ีเกษตรกรนิยมเพื่อการหนีบโคนต้น
ถั่วขึ้นมาได้อย่างมีประสิทธิภาพ พร้อมกับมีระบบการปลิด ท าความสะอาดและล าเลียงสู่ถังเก็บได้ในการเก็บเกี่ยวครั้งเดียว โดยใช้
วัสดุการสร้างภายในประเทศทดแทนการน าเข้า 

 

 

 

 

 

 รูปที่ 1 และ 2 แสดงเครื่องเกีย่วนวดถั่วลิสงที่น าเข้าจากต่างประเทศ 
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 รูปที่ 3 และ 4 แสดงชุดใบมีดขุดถัว่ลิสงของเครื่องเกี่ยวนวดท่ีน าเข้าจากต่างประเทศ 

ดังนั้นในงานวิจัยครั้งนี้จึงมีจุดประสงค์เพื่อวิจัยและพัฒนารถขุดเก็บและปลิดถั่วลิสงแบบปรับโซ่หนีบอัตโนมัติส าหรับเก็บ
เกี่ยวถั่วลิสงในพื้นที่ภาคตะวันออกเฉียงเหนือเพื่อลดต้นทุนในกระบวนการเก็บเกี่ยวถั่วลิสงและลดต้นทุนจาการน าเข้ารถเก็บเกี่ยว
ทั้งคันและพัฒนาผาลขุดและโซล าเลียงให้สามารถปรับระดับได้ใกล้หน้าดิน เหมาะกับร่องปลูกท่ีเกษตรกรนิยมเพื่อการหนีบโคนต้น
ถั่วขึ้นมาได้อย่างมีประสิทธิภาพ พร้อมกับมีระบบการปลิด ท าความสะอาดและล าเลียงสู่ถังเก็บได้ในการเก็บเกี่ยวครั้งเดียว โดยใช้
วัสดุการสร้างภายในประเทศทดแทนการน าเข้า 

แนวคิดการออกแบบประกอบด้วยสามส่วนหลักๆคือ ชุดขับขับเคลื่อน ชุดขุดเก็บล าเลียงและปลิดฝักสด และชุดท าความ
สะอาดและเก็บ ดังรูปที่ 5 และ 6 โดยมีรายละเอียดดังต่อไปนี้ 

อธิบายหมายเลขในรูปที่ 5 และ 6 

 (1) เครื่องยนต์ต้นก าลังและระบบไฮดรอลิค 

 (2) ล้อขับเคลื่อนแบบตีนตะขาบ 

 (3) ห้องควบคุมการขับเคลื่อน 

 (4) ใบมีดขุด 

 (5) โซ่ล าเลียง 

 (6) แขน ultrasonic sensor เพื่ออ่านค่าระดับ 

 (7) ชุดปลิดถั่วฝักสด 

 (8) ตะแกรงคัดแยกและท าความสะอาด 

 (9) ลูกนวดส าหรับการนวดซ้ า 

 (10) ช่องปล่อยต้นถ่ัวท่ีถูกปลิดและนวดเมล็ดออกแล้ว 

 (11) กะพ้อล าเลียงเมล็ดถั่ว 

 (12) ถังเก็บเมล็ดถั่ว(รูปที่ 6) 
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รูปที่ 5 แสดงภาพร่างด้านขา้งรถขุดเก็บและปลดิฝักถ่ัวลสิงที่ท าการพัฒนาขึ้นมา 

 

 

 

  

 

 

 

รูปที่ 6 แสดงภาพร่างด้านบนรถขดุเก็บและปลดิฝักถ่ัวลสิงที่ท าการพัฒนาขึ้นมา 

1.ชุดขับเคลื่อน ท าหน้าท่ีขับเคลื่อนรถให้ได้ความเร็วท่ีเหมาะสม สามารถบังคับเลี้ยวได้ โดยประกอบด้วยเครื่องยนต์และ
ชุดวงจรไฮโดรลิค(หมายเลข 1 รูปที่ 5)  เพื่อส่งก าลังไปยังล้อตีนตะขาบ(หมายเลข 2 รูปที่ 5)  โดยบังคับจากห้องควบคุม
(หมายเลข 3 รูปที่ 5)   

2.ชุดขุดเก็บล าเลียงและปลิดฝักสด โดยมีใบมีดขุด(หมายเลข 4 รูปที่ 5)  และโซ่ล าเลียงจะหนีบต้นถั่ว(หมายเลข 5 รูปที่ 
5)  โดยหัวหนีบจะมีแขน Ultrasonic sensor(หมายเลข 6 รูปที่ 5)  ปรับระดับอัตโนมัติให้เข้าใกล้โคนต้นเพื่อดึงต้นถั่วได้โดยไม่
ขาด เพราะโคนต้นเป็นจุดที่แข็งแรงท่ีสุด จากนั้นต้นถั่วจะถูกล าเลียงข้ึนไปผ่าน ชุดปลิดฝักสด(หมายเลข 7 รูปที่ 5)  ถั่วที่หลุดจาก
ฝักจะถูกท าความสะอาดโดยตะแกรงคัดแยก(หมายเลข 8 รูปที่ 5)  ส่วนต้นถั่วจะถูกล าเลียงออกทางท้ายเครื่อง(หมายเลข 9 รูปที่ 
5)   
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3.ชุดท าความสะอาดและล าเลียงเมล็ดถั่วเข้าถังเก็บ ชุดท าความสะอาดจะเป็นตะแกรงคัดแยก(หมายเลข 8 รูปที่ 5)  
เพื่อคัดแยกเอาก่ิงก้านของต้นถั่วออกและล าเลียงถ่ัวตามสายพานไปยังกะพ้อล าเลียง(หมายเลข 10 รูปที่ 5)  เพื่อน าไปเก็บไว้ในถัง
เก็บ(หมายเลข 11 รูปที่ 6)   

ทดสอบเปรียบรถขุดเก็บและปลิดฝักสดถั่วลิสงที่สร้างขึ้นมาใหม่เปรียบเทียบกับของต่างประเทศดังนี้ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

        

 

 

 

 

 

ทดสอบเปรยีบเทียบ 

เครื่องจักรจากต่างประเทศ เครื่องขุดเก็บและปลิดฝักสดที่พัฒนาขึ้น 

 ประสิทธิภาพการเก็บเกี่ยว (%) 

 ประสิทธิภาพการปลิดฝัก (%) 

 การท าความสะอาด (%) 

ประสิทธิภาพการเก็บเกี่ยว(%) หาได้จากสูตรดังนี ้

Eh =    (Wp / Wp+ Ws ) x 100 

Eh   =  ประสิทธิภาพการเก็บเกี่ยว(%) 

Wp = น้ าหนักของถั่วลิสงที่อุปกรณ์เก็บเกีย่วไดต้่อหนึ่งหน่วยพ้ืนท่ี(กิโลกรมั) 

Ws = น้ าหนักของฝักถ่ัวลิสงที่ไม่ถูกเก็บเกี่ยวที่ตกบนพื้นดินต่อหนึ่งหน่วยพื้นที่(กิโลกรัม) เปอร์เซ็นต์ของฝักแตกหัก(%) หาได้จากสตูรดังนี ้

Eb =    (Wa -Wb / Wa) x 100 

Eb  =  ประสิทธิภาพและเปอรเ์ซ็นต์ของฝักแตกหัก(%) 

Wa = น้ าหนักของฝักถั่วลิสงท้ังหมดที่ผ่านการปลิดและท าความสะอาด(กิโลกรัม) 

Wb = น้ าหนักของฝักถ่ัวลิสงที่แตกหักเกิน 80%(กิโลกรัม) 
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วตัถปุระสงคข์องโครงการ 

1.วิจัยและพัฒนารถขดุเก็บและปลิดถั่วลสิงส าหรับเก็บเกี่ยวถั่วลสิงในพื้นที่ภาคตะวันออกเฉียงเหนือเพื่อลดต้นทุนใน

กระบวนการเก็บเกี่ยวถั่วลสิงและลดต้นทุนจาการน าเข้ารถเก็บเกีย่วท้ังคัน 

2.พัฒนาชุดผาลขุดและชุดหนบีตน้ถ่ัว เพื่อเพ่ิมประสิทธิภาพและความแม่นย าในการหนีบต้นถ่ัวของโซล่ าเลียง 

   

ขอบเขตการศกึษา 

 โครงการวิจัยนีม้ีขอบเขตของการด าเนินงานโครงการ คือ ออกแบบและสร้างต้นแบบรถขุดเก็บและปลิดฝักถ่ัวลิสง ลด

ต้นทุนจาการน าเขา้รถขุดเก็บและปลิดฝักถ่ัวท้ังคันโดยพัฒนาระบบต่างๆเพื่อเพิ่มประสิทธิภาพในการเก็บเกี่ยว และศึกษาถึงระดับ

การท างานท่ีเหมาะสมของระบบตา่งๆ ทดสอบและปรับปรุงเพื่อให้เกิดประสิทธิภาพการท างานสูงสุด ในพื้นที่ของเกษตรกรในภาค

อีสาน เพื่อให้การท างานวิจัยบรรลวุัตถุประสงค์ ได้แบ่งกิจกรรม ออกเป็น 3 การทดลอง ซึ่งประกอบดว้ย  

กิจกรรมที่ 1 ออกแบบและพัฒนาเครื่องขุดและปลดิฝักถ่ัวลิสง  

  การทดลองที่ 1 วิจัยและพัฒนาชุดขุดเก็บและปลิดฝักถ่ัวลิสง พร้อมชุดขับเคลื่อน   

 การทดลองที่ 2 ออกแบบและพัฒนาชุดตะแกรงร่อนท าความสะอาด กระพ้อล าเลียงถ่ัวลงถังบรรจุ 

 การทดลองที่ 3 ทดสอบการใช้งานเครื่องขุดเก็บและปลิดฝักถ่ัวลิสง ในแปลงจริง เปรียบเทยีบกับการใช้แรงงานตามแบบ

ที่เกษตรกรนิยม และเปรยีบเทียบกับเครื่องจักรตา่งประเทศ 

บทที ่2 วธิีการด าเนนิงาน 

1.วิธีการด าเนินการวิจัย 
การศึกษาวิจัยครั้งนี้จะบ่งช้ีเฉพาะปัญหาที่เป็นปัจจัยส าคัญมากที่สุดที่ส่งผลต่อปัญหากระบวนการเก็บเกี่ยวถั่วลิสง 

ตลอดจนหาแนวทางในการแก้ไขปัญหาดังกล่าวเพื่อที่จะลดปัญหาความล่าช้า และการสูญเสียที่เกิดขึ้นในกระบวนการเก็บเกี่ยว 
เพื่อให้การท างานวิจัยบรรลุวัตถุประสงค์ ได้แบ่งกิจกรรม ออกเป็น 3 การทดลอง ซึ่งประกอบด้วย  

กิจกรรมที่ 1 ออกแบบและพัฒนาเครื่องขุดและปลิดฝักถั่วลิสง 

การทดลองที่ 1 ออกแบบและพัฒนาเครื่องขุดและปลิดฝักถั่วลิสง 

ขั้นตอนที่ 1 ศึกษาสภาพแปลงปลูกทั่วไปของถั่วลิสง  

โดยศึกษาคุณสมบัติทางกายภาพของดินในแปลงปลูกถ่ัวลิสง ท่ีมีส่งผลต่อประสิทธิภาพการขุด โดยศึกษาคุณสมบัติต่างๆ 
ดังนี ้

-ความช้ืนดิน ในแปลงปลูก โดยสุ่มเก็บตัวอย่างดินมาหาความชื้น 

-ความหนาแน่นของดิน Bulk density และCone index ในความลึกร่องไถ 
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-ความสูงต้นถั่วและจ านวนแถวท่ีปลูกต่อร่อง 

-ระยะห่างระหว่างแถวในการปลูกถ่ัวลิสง 

-ความสูงและความกว้างของร่องปลูก 

-ความหนาแน่นของดิน(Kg/m3) 

-ความสูงต้นถั่ว(cm) และจ านวนแถวต้นถั่ว 

-ระยะห่างระหว่างร่องไถ(m) 

-ความสูงและความกว้างของร่องปลูก (cm) 

ขั้นตอนที่ 2 ศึกษาคุณสมบัติทางกายภาพของเครื่องเดิมเพื่อใช้ในการออกแบบเครื่องจักรกลเช่น ขนาด น้ าหนัก ฯลฯ 

- ความสามารถในการท างานชุดขุด ประสิทธิภาพการท างานและขนาดของอุปกรณ์ที่มีอยู่ในปัจจุบัน 

- ความสามารถในการท างานชุดล าเลียง ประสิทธิภาพการท างาน และขนาดของอุปกรณ์ที่มีอยู่ในปัจจุบัน 

- ความสามารถในการท างานชุดปลิดฝักถ่ัว ประสิทธิภาพการท างาน และขนาดของอุปกรณ์  ที่มีอยู่ในปัจจุบัน 

- ความเร็วในการเคลื่อนที่ของรถขุดเก็บ 

ขัน้ตอนที ่3 ออกแบบและสร้างเครื่องขุดเก็บและปลดิฝักถ่ัวลิสง โดยการออกแบบประกอบด้วยสามส่วนหลัก ๆ คือ ชุด
ขับขับเคลื่อน ชุดขุดเก็บล าเลียงและปลิดฝักสด และชุดท าความสะอาดและเก็บ 

สร้างชุดขับเคลื่อน ท าหน้าท่ีขับเคลื่อนรถให้ได้ความเร็วท่ีเหมาะสม สามารถบังคับเลี้ยวได้ โดยประกอบด้วยเครื่องยนต์
และชุดวงจรไฮโดรลิค(1)  เพื่อส่งก าลังไปยังล้อตีนตะขาบ(2) โดยบังคับจากห้องควบคุม(3) และสร้างชุดขุดเก็บล าเลียงและปลิดฝัก
สด โดยมีใบมีดขุด(4) และโซ่ล าเลียงจะหนีบต้นถั่ว(5) โดยหัวหนีบจะมีแขน Ultrasonic sensor(6) ปรับระดับอัตโนมัติให้เข้าใกล้
โคนต้นเพื่อดึงต้นถั่วได้โดยไม่ขาด เพราะโคนต้นเป็นจุดที่แข็งแรงท่ีสุด จากนั้นต้นถั่วจะถูกล าเลียงข้ึนไปผ่าน ชุดปลิดฝักสด(7) ถั่วที่
หลุดจากฝักจะถูกท าความสะอาดโดยตะแกรงคัดแยก(8) ส่วนต้นถั่วจะถูกล าเลียงออกทางท้ายเครื่อง(10)สร้างชุดท าความสะอาด
และล าเลียงเมล็ดถั่วเข้าถังเก็บ ชุดท าความสะอาดจะเป็นตะแกรงคัดแยก(8) เพื่อคัดแยกเอากิ่งก้านของต้นถั่วออกและล าเลียงถั่ว
ตามสายพานไปยังกะพ้อล าเลียง(10) เพื่อน าไปเก็บไว้ในถังเก็บ(11)   
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รูปที่ 7 แสดงภาพร่างด้านขา้งรถขุดเก็บและปลดิฝักถ่ัวลสิงที่ท าการพัฒนาขึ้นมา 

 

ขั้นตอนที่ 4 ทดสอบการใช้งานเครื่องขุดเก็บและปลิดฝักถ่ัวลิสง ในห้องปฏิบัติการ 

- ความสามารถในการท างานชุดขุด ประสิทธิภาพการท างานและขนาดของอุปกรณ์ที่พัฒนาขึ้นมา 

- ความสามารถในการท างานชุดล าเลียง ประสิทธิภาพการท างาน และขนาดของอุปกรณ์ที่พัฒนาขึ้นมา 

- ความสามารถในการท างานชุดปลิดฝักถ่ัว ประสิทธิภาพการท างาน และขนาดของอุปกรณ์ที่พัฒนาขึ้นมา 

- ความเร็วในการเคลื่อนที่ของรถขุดเก็บ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 8 จ าลองการทดสอบความเรว็การหนีบถ่ัวโดยการจ าลองการเคลื่อนที่ด้วยสายพานในห้องปฏิบัตกิาร 

สายพานล าเลียงต้น

ถังเก็บฝักถั่ว 

โซ่หนีบต้น
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รูปที่ 9 จ าลองการทดสอบการปลดิฝักถ่ัวโดยการจ าลองการเคลื่อนที่ด้วยสายพานในห้องปฏิบตัิการ 

 

บันทึกผล 

-ความช้ืนดิน (%) 

-ความสามารถในการท างานชุดขดุที่มีอยู่ในปัจจุบัน(ไร่/ช่ัวโมง),(กก./ชั่วโมง) ประสิทธิภาพการท างาน(%) และ
ขนาดของอุปกรณ์(m)  

-ความสามารถในการท างานชุดล าเลียงที่มีอยู่ในปัจจุบัน(กก./ช่ัวโมง)ประสิทธิภาพการท างาน(%)   และขนาด
ของอุปกรณ์(m) 

-ความสามารถในการท างานชุดปลิดฝักถ่ัวท่ีมีอยู่ในปัจจุบัน(กก./ชั่วโมง)ประสิทธิภาพการท างาน(%)   และ
ขนาดของอุปกรณ์(m) 

-ความสามารถในการท างานชุดขดุที่พัฒนาขึ้นมา(ไร/่ช่ัวโมง),(กก./ชั่วโมง) ประสิทธิภาพการท างาน(%) และ
ขนาดของอุปกรณ ์(m)  

-ความสามารถในการท างานชุดล าเลียงท่ีพัฒนาขึ้นมา(กก./ชั่วโมง)ประสิทธิภาพการท างาน(%)   และขนาด
ของอุปกรณ์ (m) 

- ความสามารถในการท างานชุดปลิดฝักถ่ัวท่ีพัฒนาขึ้นมา(กก./ชั่วโมง)ประสิทธิภาพการท างาน(%)   และ
ขนาดของอุปกรณ ์(m) 

 

ชุดปลิดฝักถั่ว 
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การทดลองที่ 2 ออกแบบและพัฒนาชุดตะแกรงร่อนท าความสะอาดและกระพ้อล าเลียงถั่วลงถังบรรจุ  

ขั้นตอนที่ 1 ศึกษาคุณสมบัติทางกายภาพของชุดตะแกรงท าความสะอาดและระบบล าเลียง ที่มีใช้ในประเทศไทยเพื่อใช้
ในการออกแบบเครื่องจักรกล เช่น ขนาด น้ าหนัก ฯลฯ 

- ความสามารถในการท างานชุดท าความสะอาด 

-ความสามารถในการท างานของเกลียวล าเลียงฝักถั่วไปสู่ถังเก็บ 

ขั้นตอนที่ 2 ออกแบบและสร้างชุดตะแกรงร่อนท าความสะอาด กระพ้อล าเลียงถั่วลงถังบรรจุ  โดยการออกแบบ
ประกอบด้วยสามส่วนหลักๆคือ 1.ชุดเช่ือมต่อชุดขุดเก็บล าเลียงและปลิดฝักสดจากกิจกรรมที่1 มายังชุดท าความสะอาด และกระ
พ้อล าเลียงถ่ัวลงถังบรรจุ 

จากกิจกรรมที่1ต้นถั่วท่ีมาจากการขุดและปลิด จากรูปที่ 10 ถั่วที่หลุดจากต้นจะถูกท าความสะอาดโดยตะแกรงคัดแยก
(8) ส่วนต้นถ่ัวจะถูกล าเลียงออกทางท้ายเครื่อง(10)ส่วนถ่ัวก็จะผ่านชุดท าความสะอาดและล าเลียงเมล็ดถั่วเข้าถังเก็บ ชุดท าความ
สะอาดจะเป็นตะแกรงคัดแยก(8) เพื่อคัดแยกเอากิ่งก้านของต้นถั่วออกและล าเลียงถั่วตามสายพานไปยังกะพ้อล าเลียง(10) เพื่อ
น าไปเก็บไว้ในถังเก็บ(11)   

ขั้นตอนที่ 3 ทดสอบการใช้ชุดตะแกรงร่อนท าความสะอาด กระพ้อล าเลียงถังลงถังบรรจุ ใน 

ห้องปฏิบัติการ 

- ความสามารถในการท างานชุดตะแกรงร่อนท าความสะอาด ประสทิธิภาพการท างานและขนาดของอุปกรณ์ที่
พัฒนาขึ้นมา 

- ความสามารถในการท างานกระพ้อล าเลียงถ่ังลงถังบรรจุ ประสิทธิภาพการท างาน และขนาดของอุปกรณ์ที่
พัฒนาขึ้นมา 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 10 ตะแกรงร่อนท่ีท างานต่อจากชุดปลิด 

บันทึกผล 

ตะแกรงท าความสะอาด 

ชุดล าเลียงฝักถั่ว 
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- ความสามารถในการท างานชุดท าความสะอาด(กก./ชม.) ประสิทธิภาพการท างาน (%)และขนาดของอุปกรณ์
ที่มีอยู่ในปัจจุบัน (m) 

- ความสามารถในการท างานของเกลียวล าเลียงฝักถั่วไปสู่ถังเก็บ (กก./ชม.) 

- ความสามารถในการท างานชุดตะแกรงร่อนท าความสะอาด (กก./ชม.) ประสิทธิภาพการท างาน (%) และ
ขนาดของอุปกรณ์ (m)  

- ความสามารถในการท างานชุดล าเลียงถั่งลงถังบรรจุที่พัฒนาขึ้นมา(กก./ชม.)ประสิทธิภาพการท างาน (%)   
และขนาดของอุปกรณ์ (m) 

 

การทดลองที่ 3 ทดสอบการใช้งานเครื่องขุดเก็บและปลิดฝักถั่วลิสง ในแปลงจริง   

ปรับแก้เครื่องให้มีประสิทธิภาพการท างานสูงที่สุด เปรียบเทียบกับการใช้แรงงานตามแบบที่เกษตรกรนิยม 
และเปรียบเทียบกับเครื่องจักรต่างประเทศ 

 ขั้นตอนที่ 1 ทดสอบการใช้งานเครื่องขุดเก็บและปลิดฝักถ่ัวลิสง ในแปลงจริง 

- ทดสอบความสามารถในการท างานชุดขุด ประสิทธิภาพการท างานและขนาดของอุปกรณ์ที่พัฒนาขึ้นมา 

- ทดสอบความสามารถในการท างานชุดล าเลียง ประสิทธิภาพการท างาน และขนาดของอุปกรณ์ที่พัฒนาขึ้น
มา 

- ทดสอบความสามารถในการท างานชุดปลิดฝักถั่ว ประสิทธิภาพการท างาน และขนาดของอุปกรณ์ที่
พัฒนาขึ้นมา 

- ทดสอบความเร็วในการเคลื่อนที่ของรถขุดเก็บ และระบบการเก็บเกี่ยวทุกระบบเปรียบเทียบกับการท างาน
ตามแบบท่ีเกษตรกรนิยมปฏิบัติ และเปรียบเที่ยบกับรถขุดจากต่างประเทศ 

 

 

 

 

 

 

ห้องคนขับ 

ล้อตีนตะขาบยาง 
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รูปที่ 11 ต้นแบบรถขดุเก็บและปลิดฝักถ่ัวลิสงที่ใช้ส าหรับทดสอบในแปลงจริง 

 

บันทึกผล 

- ความสามารถในการท างานชุดขุดที่พัฒนาขึ้นมา(ไร่/ช่ัวโมง),(กก./ช่ัวโมง) ประสิทธิภาพการท างาน(%) และ
ขนาดของอุปกรณ์(m)  

- ความสามารถในการท างานชุดล าเลียงที่พัฒนาขึ้นมา(กก./ช่ัวโมง)ประสิทธิภาพการท างาน(%)   และขนาด
ของอุปกรณ์(m) 

- ความสามารถในการท างานชุดปลิดฝักถั่วที่พัฒนาขึ้นมา(กก./ช่ัวโมง)ประสิทธิภาพการท างาน(%)   และ
ขนาดของอุปกรณ์(m) 

   -วิเคราะห์ข้อมูลเชิงเศรษฐศาสตร์ ได้แก่ BEP (ไร่/ปี) และ PBP (ปี) เปรียบเทียบการท างานตามแบบท่ีเกษตกร
นิยมปฏิบัติและ เปรียบเทียบกับเครื่องจักรจากต่างประเทศ 

 สถานทีด่ าเนนิการทดลอง ศูนย์วิจัยเกษตรวิศวกรรมขอนแก่น ศูนย์วิจัยพืชไร่ขอนแก่น และ แปลงเกษตรกร จ.
ขอนแก่น สกลนคร  

ระยะเวลาด าเนินการ ปีงบประมาณ 2562-2564 

 
 
3. การปรบัแผนงบประมาณระหวา่งปี 

 ไม่มี     มี  ได้รับอนมุัติเมือ่วันท่ี..........…………. (โปรดแสดงหลักฐานในภาคผนวก) 
 เปลี่ยนแปลงงบประมาณ โปรดอธิบายการเปลี่ยนแปลง............................................................................................... 
 เปลี่ยนแปลงวัตถุประสงค/์ผลผลิต โปรดอธิบายการเปลี่ยนแปลง................................................................................ 
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บทที ่3 ผลการศกึษา      
 
3.1 ผลการด าเนนิงานของโครงการ 
         สรุปผลการด าเนินงานที่ท าได้จริง โดยใหส้อดคล้องกับวัตถุประสงค์ของโครงการ (สรปุภาพรวมของโครงการ) 

กิจกรรมที่ 1 ออกแบบและพัฒนาเครื่องขุดและปลิดฝักถั่วลิสง 

การทดลองที่ 1 ออกแบบและพัฒนาเครื่องขุดและปลิดฝักถั่วลิสง 

ผลการทดลองในขั้นตอนที่ 1 ศึกษาสภาพแปลงปลูกท่ัวไปของถั่วลิสง  

8.1.1.ศึกษาคุณสมบัติทางกายภาพของดินในแปลงปลูกถ่ัวลิสง ที่มีส่งผลต่อประสิทธิภาพการขุด 

   (1) ยกร่องปลูก สันร่องปลูกกว้าง 80-100 ซม. สูง 20-25 ซม. ปลูก 2-3 แถว/สันร่อง ระยะต้น 25-30 
ซม.  

 

  รูปที่ 12 ลักษณะแปลงปลูกถั่วลิสงพันธุ์ ไทนาน 9 ใน จ.สกลนคร 

(2) ความสูงต้น(ไทนาน 9,ขอนแก่น 6) ความสูงพุ่ม 25-30 ซม เมื่อขุดขึ้นมาแล้วดึงยืดออกสูงสุด 80-
100 ซม. ระยะแผ่ของฝักถั่ว 40-50 ซม. ลักษณะดินเป็นดินร่วนปนทราย 

  

รูปที่ 13 ต้นถั่วพันธุ์ ไทนาน 9 ที่ถูกขุดขึ้นมา 
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ผลการทดลองในขั้นตอนที่ 2 ศึกษาคุณสมบัติทางกายภาพของเครื่องเดิมเพ่ือใช้ในการออกแบบ
เครื่องจักรกล 

8.1.2 ศึกษาคุณลักษณะทางกายภาพของเครื่องจากต่างประเทศที่ใช้ในประเทศไทยเพ่ือใช้ในการ
ออกแบบเครื่องจักรกล    

(1) ผาลขุดถ่ัวของเครื่องที่มีใช้อยู่ใน จ.สกลนคร ผาลขุดจะมีลักษณะคล้ายใบมีดยาว 40 ซม กว้าง 15 ซม. 
ท าหน้าที่ช้อนดินใต้รากถั่วให้สูงขึ้น เมื่อล าต้นถั่วสูงขึ้นพอดีกับโซ่หนีบก็จะถูกหนีบขึ้นไปปลิดฝักต่อไป ในที่ นี้มี
เครื่องถั่วลิสงของคนไทยที่มีลักษณะคล้ายกัน ใช้หลักการท างานเดียวกันแต่มีขนาดใหญ่กว่าเล็กน้อย 

 

 

  

 

รูปที่ 14 ลักษณะผาลขุดถั่วของเครื่องขุดจากประเทศไต้หวันที่คล้ายกับผาลขุดถั่วที่ผลิตในไทย 

 

(2) โซ่หนีบต้นถั่ว เป็นโซ่ที่มีลักษณะเฉพาะ มีลักษณะเป็นฟัน ซึ่งจะพบได้ในรถเกี่ยวนวดข้าวญี่ปุ่นมือสอง 
ในส่วนของชุดหนีบคอรวง แต่ละข้อยาว 30 มม. เมื่อน ามาต่อกันจะมีลักษณะเป็นโซ่ยาวดังรูปที่ 3 ลักษณะที่เป็น
ฟันนี้ท าให้สามารถหนีบต้นถั่วได้แน่นกว่าโซ่แบบที่ไม่มีฟัน ไม่หลุดระหว่างการปลิด  
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รูปที่ 15 ลักษณะของโซ่หนีบต้นถั่ว 

 

(3) ชุดปลิดฝักถั่วลิสงในเครื่องขุดจากไต้วัน มีขนาดเส้นผ่านศูนย์กลาง 4 นิ้ว ยาว 1 เมตร ติดตั้งอยู่
ด้านล่างของโซ่หนีบ มีเหล็กเส้นแบนล้อมรอบ ในลักษณะเป็นเกลียว มีสองตัวประกบกัน และท ามุมกับแนวโซ่
หนีบต้นถั่ว ท าให้ชุดปลิดนี้สามารถปลิดต้นถั่วได้สูงขึ้นเรื่อยๆจะถึงโคนต้น 

 

 

รูปที่ 16 ชุดปลิดฝักถั่วลิสงในเครื่องขุดจากไต้วัน 

 

ผลการทดลองในขัน้ตอนที ่3 ออกแบบและสร้างเครื่องขุดเก็บและปลิดฝักถั่วลิสง  
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   หลังจากการเก็บข้อมูลเครื่องจักรประเภทต่างๆพบว่าส่วนส าคัญของเครื่องจักรนั้นอยู่ที่ชุดหนีบต้นถั่วและ
ชุดปลิด ซึ่งเป็นส่วนที่ส่งผลให้เกิดความสูญเสียสูงที่สุด จึงมีการออกแบบในส่วนนี้ขึ้นมาก่อนเพ่ือทดสอบหา
ความเร็วรอบชุดปลิดและความเร็วของเฟืองโซ่ที่สัมพันธ์ซึ่งกันกันและกัน  

(1) ออกแบบและสร้างชุดปลิดฝักถั่วโดยเริ่มต้นสร้างชุดปลิดที่มีลักษณะคล้ายของไต้หวัน ชุดปลิดที่
ออกแบบขึ้นมาใหม่ โดยลดขนาดเพลาลง แต่ยังให้ระยะห่างของซี่ปลิดนั้นเหมาะสมกับความกว้าง
ของฝักถั่ว 

  

 

 

 

 

 

 

(ก)                                             (ข)       
รูปที่ 17 ชุดปลิดที่สร้างขึ้นมาเพ่ือทดสอบการปลิด 

(ก) ชุดปลิดที่รูปแบบของรถขุดไต้หวัน ขนาดแกน 4 นิ้ว จ านวน 6 ซี่  
(ข) ชุดปลิดที่ออกแบบขึ้นมาใหม่ ขนาดแกน 3 นิ้ว จ านวน 5 ซี่ 

 

รูปแบบของชุดปลิดจากไต้หวันมีความแข็งแรง มีเส้นผ่านศูนย์กลางแกน 4 นิ้ว และมีซี่จ านวน 6 ซี่ มี
น้ าหนักมากและกินพ้ืนที่มาก ต้องใช้ก าลังสูงมากในการปั่น จึงมีแนวคิดในการออกแบบให้อุปกรณ์มีขนาดเล็กลง  
โดยลดขนาดให้มีแกนเล็กลงเหลือ 3 นิ้ว จ านวนซี่จึงต้องลดลงเหลือ 5 ซี่เพ่ือให้ระยะห่างใกล้เคียงกับระยะห่าง
ระหว่างซี่เดิม เพราะมีความเกี่ยวข้องกันกับคุณสมบัติความกว้างของฝักคือประมาณ 12-14 ซม. 

(2) ออกแบบและสร้างชุดโซ่หนีบและล าเลียง 
 โซ่หนีบถั่วที่ใช้อ้างอิงจากโซ่หนีบของชุดเกี่ยวนวดข้าวแบบคอรวงญี่ปุ่น ซึ่งมีลักษณะคล้ายกับโซ่หนีบของ
รถขุดถ่ัวของไต้หวัน คือเป็นลักษณะของโซ่หนีบแบบมีฟันคอยช่วยล๊อคต้นพืช โซ่ส าหรับรถขุดถั่วนี้ในประเทศไทย
ยังไม่มีขายในท้องตลาด ผู้ประกอบการต้องสั่งจากบริษัทแม่ของไต้หวัน มีราคาแพง ผู้วิจัยได้สืบค้นข้อมูลและ
พบว่าโซ่หนีบของชุดเกี่ยวนวดข้าวแบบคอรวงมือสองญี่ปุ่นมีลักษณะที่คล้ายกัน และการขยายตัวของการน าเข้ารถ
เกี่ยวข้าวคอรวงมือสองญี่ปุ่น ท าให้เกิดตัวแทนน าเข้าอะไหล่รถเก่ียวประเภทนี้จากประเทศจีน สามารถหาซื้อได้ใน
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ราคาไม่แพง เมื่อได้ตัวอย่างโซ่มาจึงได้ท าการออกแบบและสร้างชุดประคองโซ่ ซึ่งเป็นส่วนหน้าของรถขุด และจะ
ประกอบกับชุดขุดต่อไป 

  

รูปที่ 18 ชุดโซ่หนีบประกอบโครงที่สร้างขึ้นมาเพ่ือใช้ในการหนีบต้นถั่วและล าเลียงไปสู่การปลิด 

 หลังจากนั้นเริ่มประกอบชุดหนีบต้นถั่วและชุดปลิดเข้าด้วยกัน โดยให้ชุดปลิดจ านวนสองลูกสามารถเลื่อน
เข้าออกซ้ายขวาเพ่ือรับระยะห่าง (รูปที่ 11) และชุดหนีบสามารถปรับท ามุมกับชุดปลิดได้ (รูปที่ 12) ในการ
ทดสอบหาระยะห่างที่เหมาะสมและการท ามุมของชุดปลิด ชุดโซ่ล าเลียงจะถูกขับด้วยมอเตอร์ไฟฟ้า(ควบคุมรอบ
ด้วยอินเวอเตอร์) ส่งก าลังผ่านโซ่ผ่านเฟืองดอกจอกเพ่ือเปลี่ยนแนวแกนหมุนมาเป็นแนวขนานกับพ้ืนดิน ชุดปลิด
จะถูกขับด้วยมอเตอร์ไฟฟ้าแยกออกมาอีกตัว เพื่อความสะดวกในการทดสอบในห้องปฏิบัติการ 

  

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 19 ประกอบชุดปลิดให้สามารถปรับระยะห่างซ้ายขวาได้ 
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รูปที่ 20 ประกอบชุดโซ่หนีบต้นถั่วให้สามารถปรับท ามุมกับชุดปลิดได้ 

 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 21 ประกอบชุดโซ่หนีบต้นถั่วกับชุดปลิดฝักถั่วพร้อมทดสอบในห้องปฏิบัติการ 

(1) ออกแบบชุดขับเคลื่อนแบบล้อตีนตะขาบยาง 
 หลังจากการทดสอบการท างานของชุดโซ่หนีบและปลิดฝักถั่ว จนได้ความเร็วรอบที่เหมาะสมของส่วน
ต่างๆ จากนั้นจะเริ่มน าอุปกรณ์ท้ังหมดมาติดตั้งบนชุดขับเคลื่อน โดยออกแบบให้มีความเหมาะสมกับขนาดร่อง 
เพ่ือให้รถสามารถวิ่งบนร่องได้โดยไม่ตกร่อง 0.8-1 เมตร จึงต้องสร้างชุดขับเคลื่อนให้มีขนาดกว้างของฐานล้อไม่
น้อยกว่า 0.8-1 เมตรเช่นเดียวกัน และด าเนินการสร้างชุดขับเคลื่อน 
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รูปที่ 22 ออกแบบชุดขับเคลื่อนแบบล้อตีนตะขาบยางด้วยโปรแกรม Solid works 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 23 ด าเนินการสร้างชุดขับเคลื่อน 
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รูปที่ 24 รูปด้านข้างชุดขับเคลื่อนพร้อมติดตั้งเครื่องยนต์ขนาด 30 แรงม้า 

ด าเนินการออกแบบเพ่ือหามุมการวางชุดขุดถั่ว โดยอ้างอิงงานวิจัยของ  Bong Jin Kim1   เรื่อง 
Development of Self-propelled Peanut Harvester - Digging test  ซึ่งใช้มุมของชุดขุดที่ 40 องศา จึงจะ
ให้ประสิทธิภาพการขุดและปลิดที่ดี จากนั้นจึงเริ่มตั้งมุมและเตรียมน าอุปกรณ์มาติดตั้ง 

 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 25 ด าเนินการหามุมที่เหมาะสมของการวางชุดขุด 
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รูปที่ 26 สร้างชุดขุดตัวใหม่และน าชุดปลิดมาติดตั้ง 

 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 27 ประกอบชุดขุดและหนีบตัวใหม่ พร้อมติดตั้งชุดปลิด 

วัดความเร็วรอบต้นก าลัง เพ่ือหาอุปกรณ์การส่งก าลัง ที่เหมาะสมโดยต้องได้ความเร็วรอบชุดปลิดที่ 350-400 
rpm ชุดหนีบต้นถั่ว ที่ประมาณ280-300 rpm  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

กร
มว
ิชาก
ารเ
กษ
ตร



34 

 

รูปที่ 28 วัดความเร็วรอบต้นก าลัง 

ผลการทดลองในขั้นตอนที่ 4 ทดสอบการใช้งานเครื่องขุดเก็บและปลิดฝักถั่วลิสง ในห้องปฏิบัติการ ผล
การด าเนินการทดสอบการปลิดฝักถั่วโดยก าหนดตัวแปรควบคุมคือพันธุ์ถั่วลิสง อายุเก็บเกี่ยวและความเร็วเชิงเส้น
ของโซ่หนีบ ก าหนดตัวแปรอิสระ(ตัวแปรทดลอง)คือ ความเร็วเชิงเส้นของชุดปลิด มีสามระดับคือ 3, 3.75, 4.5 
เมตร/วินาที  ผลการทดสอบปลิดถั่วลิสงพันธุ์ขอนแก่น 6 เมื่อใช้มอเตอร์ไฟฟ้าควบคุมความเร็วเชิงเส้นของโซ่หนีบ
ที่ 10 เมตร/วินาที ป้อนต้นถั่ว อายุเก็บเก่ียว 122 วัน ความชื้นต้นถั่ว 48% ความชื้นฝักถั่ว 25% พบว่าที่ความเร็ว
เชิงเส้นของชุดปลิด 3 เมตร/วินาที  อุปกรณ์มีความสามารถในการปลิดฝักที่ 102 กิโลกรัม/ชั่วโมง สูงกว่าการใช้
แรงงานคน 4 เท่า ผลการวิเคราะห์คุณภาพหลังการปลิด คือได้ฝักสมบูรณ์ทั้งหมด 91.1%  มีประสิทธิภาพการ
ปลิดอยู่ที่ 99% 

  

 

 

 

 

 

ภาพที่ 29 ทดสอบระบบการหนีบต้นถั่วและปลิดในห้องปฏิบัติการ 

 

ตารางที่ 1 ผลการทดสอบในห้องปฏิบัติการ 

ความเร็วเชิงเส้น 

m/s 

%ฝัก
แตก 

%ติด
ก้าน 

%ลีบ
เน่า 

%ฝักดี 
คุณภาพการปลิด 

% 

ประสิทธิภาพ
การปลิด% 

3 1.9 7 25.2 65.9 91.10 99 

3.75 1.7 9.4 21.3 67.6 88.90 100 

4.5 3.3 7.7 12.6 76.4 89.00 100 
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ผลทดสอบการขุดในแปลงห้องปฏิบัติการ 

ทดสอบระบบการขุดและปลิดเบื้องต้นเพ่ือเตรียมการส าหรับการทดสอบในฤดูเก็บเกี่ยวที่ก าลังจะมาถึง 
ในช่วงเดือนเมษายนถึงพฤษภาคม โดยได้ท าการเตรียมแปลงให้มีขนาดมาตรฐานที่บริษัทผู้ผลิตถั่วแนะน าและ
ทดสอบการท างานเบื้องต้น ผลการทดลองเครื่องสามารถท างานเบื้องต้นได้ดี ความลึกการขุดอยู่ที่ 10-12 ซม. 
เพียงพอที่จะงัดต้นถั่วขึ้นมา ก่อนที่ต้นถั่วจะถูกดึงขึ้นไปกับโซ่ล าเลียง แต่จะต้องวางแผนการแต่งแปลงให้เหมาะกับ
ลักษณะการเกี่ยว โดยจะแต่งให้โล่งในด้านขวา เผื่อจุดกลับรถบริเวณมุมของแปลง เพราะเป็นลักษณะเกี่ยวแบบ
เยื้องซ้าย ไม่ได้อยู่ตรงกลางแบบรถเกี่ยวนวดข้าวทั่วไป โดยมีความเร็วรถสูงสุดที่สามารถท าการเก็บถ่ัวได้ 5.12 
กม/ชม. 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 30 ทดสอบระบบการขุดและปลิดเบื้องต้น ในแปลงปฏิบัติการ 

 

 

 

 

 

 

กร
มว
ิชาก
ารเ
กษ
ตร



36 

 

 

รูปที่ 31 การวัดความลึกในการขุด 

 

กิจกรรมที่ 1 ออกแบบและพัฒนาเครื่องขุดและปลิดฝักถั่วลิสง 

การทดลองที่ 2 ออกแบบและพัฒนาชุดตะแกรงร่อนท าความสะอาดและกระพ้อล าเลียงถั่วลงถังบรรจุ  

ผลการทดลองในขั้นตอนที่ 1 ศึกษาคุณสมบัติทางกายภาพของชุดตะแกรงท าความสะอาดและระบบ
ล าเลียง ที่มีใช้ในประเทศไทย จากการค้นคว้าและดูงานในแปลงปลูกของเกษตรกรและบริษัทเอกชน 
ตะแกรงท าความสะอาดโดยปกติจะเป็นลักษณะซี่ลวด หรือวงรึ จะไม่มีการท าตะแกรงกลม หรือซี่ถัก
เพราะจะเป็นการไปขวางเศษต้นพืช ให้ติดขัด ซึ่งเมื่อต้นถั่วมีจ านวนมากการติดขัดเล็กน้อยจะท าให้เกิด
การอ้ันของวัสดุในขั้นตอนการท าความสะอาดทันที 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

     รูปที่ 32 ตะแกรงของเครื่องปลิดถั่วลิสงแบบตู้นวดของบริษัท กิจวานิช(2535) จ ากัด 

 

ขั้นตอนที ่2 ออกแบบและสร้างชุดตะแกรงร่อนท าความสะอาด กระพ้อล าเลียงถั่วลงถังบรรจุ 

ผลการศึกษาคุณสมบัติทางกายภาพของชุดตะแกรงท าความสะอาดและระบบล าเลียง โดยระบบนี้จะต่อ
จากชุดปลิด  ถั่วที่ถูกปลิดจะตกลงมาสู่สายพานล าเลียง (หมายเลข 1) และล าเลียงส่งไปถึงร่อนที่ตะแกรง
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(หมายเลข2) 
ต ะ แก ร ง ท า ค ว า ม
ส ะ อ า ด นั้ น มี ห น้ า ที่
แ ย ก ดิ น อ อ ก จ า ก
ฝั ก ถั่ ว โดยรูตะแกรง
ที่มีผลิตใน ปั จ จุ บั น จ ะ
เ ป็ น ลักษณะรูยาว
ขนาด 40 มม.x10 มม. 
เ ป็ น ลั ก ษ ณ ะ ที่ มี
สั่นโยกให้ ต้ นถั่ ว ตกล ง
ไปด้านล่าง และฝักถ่ัวจะไหลไปสู่กะพ้อ เศษดินที่ติดมาจะถูกพัดลม(หมายเลข3)เป่าออกไปด้านหลังตัวเครื่อง 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 33 การออกแบบการล าเลียงและท าความสะอาดถั่ว 
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เริ่มออกแบบและสร้างชุดต้นแบบการท าความสะอาดถั่วลิสงโดยมีลักษณะการท างานเป็น slider crank 
คันโยก จะท าให้ถาดชักไป-กลับ ช่วยในการร่อนดินออก จากรูปที่ 35 คือตะแกรงที่ออกแบบไว้ ซึ่งจะน ามาติดตั้ง
ภายในชุดปลิดส าหรับทดสอบในห้องปฏิบัติการ 

 

รู
ปที่ 
34 

ออกแ
บบ
และ

สร้างชุดตะแกรงร่อนท าความสะอาด 

ติดตั้งชุดตะแกรงท าความสะอาดและทดสอบการโยกที่ความเร็วมอเตอร์ไฟฟ้าในห้องปฏิบัติการ ระดับ
ต่างๆกันหลายระดับเพ่ือหาค่าที่เหมาะสม ที่จะสัมพันธ์กับความเร็วการล าเลียง และความเร็วลูกปลิด  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 35 ทดสอบการปลิดพร้อมชุดตะแกรงโยกท าความสะอาด 

สร้างพัดลมท าความสะอาดตามค าแนะน าของกรรมการ โดยใช้ลักษณะของพัดลมรถเกี่ยวข้าวเป็น
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ต้นแบบในการพัฒนาและน ามาติดกับชุดท าสอบเบื้องต้น และด าเนินการออกแบบสร้างกะพ้อล าเลียงฝักถ่ัว 

 

 

 

 

 

รูปที่ 36 สร้างพัดลมท าความสะอาด 

 

 

 

 

 

รูปที่ 37 ติดตั้งพัดลมท าความสะอาด 

 

จากการทดสอบพบว่าพัดลมยังไม่มีแรงมากพอที่จะขับเศษวัสดุออกไปจากตัวเครื่องได้ จงมีการศึกษาการ
สร้างพัดลมเพ่ิมเติมและออกแบบปากทางออกของลมให้มีลักษณะยาวขึ้น มีความโค้งของเคสพัดลมเพ่ือให้มี
ความเร็วลมมากขึ้น มีช่องปรับระดับความเร็วลม และสามารถขับเศษวัสดุออกจากตัวเครื่องได้ 
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รูปที่ 38 ประกอบชุดตะแกรงท าความสะอาดและพัดลมเป่าสิ่งเจือปนบนรถ 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 39 แสดงชุดตะแกรงท าความสะอาดที่จะรอรับฝักถ่ัวที่ถูกปลิดลงมาจากชุดปลิด 

 

ศึกษาการล าเลียงฝักถั่วเพ่ือล าเลียงสู่ถังเก็บโดยใช้เกลียวล าเลียง พบว่าไม่เหมาะสมที่จะน ามาล าเลียง
ฝักถั่ว เนื่องจากเกลียวล าเลียงมีการบีบอัดฝักถ่ัวจนแตกในช่วงทางเลี้ยว จึงมีการออกแบบกะพ้อเพ่ือล าเลียงฝักถั่ว 
โดยออกแบบให้เหมาะสมกับขนาดตัวรถและกะพ้อตักท่ีสามารถหาซื้อได้ในท้องตลาด และท าการทดสอบความเร็ว
การตัก โดยเริ่มจากการปลิด ท าความสะอาด และเข้าสู่กะพ้อ  

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 40 ออกแบบและสร้างกะพ้อล าเลียงฝักถั่ว 
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รูปที่ 41 ติดตั้งฐานกะพ้อล าเลียงต่อจากชุดตะแกรงท าความสะอาด 

 

ขั้นตอนที่ 3 ทดสอบการใช้ชุดตะแกรงร่อนท าความสะอาด กระพ้อล าเลียงถังลงถังบรรจุ ใน 

ห้องปฏิบัติการ 

ผลการทดสอบในห้องปฏิบัติการ ผลดังแสดงในตารางที่ 2 ทดสอบป้อนต้นถั่วพันธุ์ ไทนาน 9 อายุ 106 
วัน เข้าในโซ่ล าเลียง ใช้ความเร็วเชิงเส้นของโซ่ล าเลียง 3.75 เมตร/วินาที ความเร็วรอบลูกปลิด 350 รอบ/นาที 
ฝักจะถูกแยกจากต้นด้วยเกลียวปลิด และท าความสะอาดด้วยตะแกรง จากนั้นน าฝักถั่วที่ปลิดได้มาแยกสิ่งเจือปน
แล้วชั่งน าหนัก และแกะฝักที่ติดกับต้นออกด้วยมือ น ามาชั่งน าหนักเช่นเดียวกัน พบว่าประสิทธิภาพการปลิด คือ 
94.74 % สิ่งเจือปน 13.76% สิ่งเจือปนยังถือว่าสูง ควรต่ ากว่า 10% แนวทางคือต้องปรับพัดลมให้พอเหมาะ ถ้า
ลม แรงเกินไปลมจะพัดฝักที่มีเมล็ดเต็มออกมาด้วย กะพ้อมีอัตราการท างาน 61 กรัม/วินาที 

ตารางที่ 2 แสดงผลการท าสอบระบบล าเลียงปลิดและท าความสะอาด 

ซ้ า น้ าหนักฝักท่ีถูกปลิด นน.ฝักติดต้น นน.สิ่งเจือปน 

1 0.372 0.035 0.056 

2 0.436 0.004 0.048 

3 0.407 0.016 0.086 

4 0.37 0.014 0.04 

5 0.355 0.033 0.037 

เฉลี่ย 1.94 0.102 0.267 
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ประสิทธิภาพการปลิด(%) 94.74 

ร้อยละสิ่งเจอปน(%) 13.76 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 42 ฝักถั่วที่ผ่านกระบวนการล าเลียง ปลิด และท าความสะอาด 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 43 (จากซ้ายล่าง)ท าการแยกสิ่งเจือปนออกจากฝักและ(ขวาสุด)แยกฝักที่ไม่ถูกปลิดออกจากต้น 
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การทดลองที่ 3 ทดสอบการใช้งานเครื่องขุดเก็บและปลิดฝักถั่วลิสง ในแปลงจริง   

ผลการทดลองในขั้นตอนที่ 1 ทดสอบการใช้งานเครื่องขุดเก็บและปลิดฝักถ่ัวลิสง ในแปลงจริง 

โดยทดสอบความสามารถในการท างานชุดขุด ความสามารถในการท างานชุดล าเลียง ประสิทธิภาพการ
ท างาน และขนาดของอุปกรณ์ที่พัฒนาขึ้นมา ทดสอบความสามารถในการท างานชุดปลิดฝักถั่ว ประสิทธิภาพการ
ท างาน และขนาดของอุปกรณ์ที่พัฒนาขึ้นมาทดสอบความเร็วในการเคลื่อนที่ของรถขุดเก็บ และระบบการเก็บ
เกี่ยวทุกระบบเปรียบเทียบกับการท างานตามแบบที่เกษตรกรนิยมปฏิบัติ และเปรียบเที่ยบกับรถขุดจาก
ต่างประเทศ 

ได้ท าการทดสอบภาคสนามในแปลงถั่วที่ท าการปลูกไว้ในศูนย์วิจัยเกษตรวิศวกรรมขอนแก่น ผลการ
ทดสอบไม่เป็นที่น่าพอใจ เนื่องจากแปลงที่ทดสอบมีฝนตกในช่วงเดือนกันยายน  ด้วยอุปกรณ์ด้านผาลขุด
ประกอบด้วยหลายส่วน มีช่องส าหรับให้ดินไหลออกด้านหลังน้อย รถขุดจึงไม่สามารถคายดินออกจากชุดขุดได้
เนื่องจากดินมีความชื้นมาก จึงมีการปรับแก้ชุดขุดให้ระบายดินออกได้ง่ายขึ้น รถขุดจึงสามารถท างานได้ตามปกติ 

 

  

 

 

 

 

รูปที่ 44 รถขุดเก็บและปลิดฝักถั่วลิสงที่น าไปทดสอบภาคสนามครั้งแรก 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 45 สภาพแปลงที่มีฝนตกและชุดผาลที่คายดินยากท าให้รถขุดติดขัด 
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รูปที่ 46 ต้นถั่วที่ถูกล าเลียงขึ้นไปสามารถปลิดได้ดี แต่ต้องเพ่ิมชุดตบดินและชุดท าความสะอาดเนื่องจากต้นถ่ัวจะ
มาพร้อมดินที่ติดกับฝักมาด้วย(คาดว่าฤดูแล้งจะจัดการดินง่ายกว่า) 

 

ได้ปรับปรุงแก้ไขชุดผาลที่ติดขัด โดยปรับระยะผาลให้มีช่องว่างมากขึ้นให้สามารถคายดินได้สะดวก และ
น าชุดรวบใบออกเพ่ือเพ่ิมช่องว่างให้มากขึ้น น าชุดตะแกรงท าความสะอาด พัดลมที่ปรับปรุงให้มีช่องรีดลมใหม่
ตามแบบของพัดลมในรถเกี่ยวนวดข้าวของ บ.เกษตรพัฒนา น าอุปกรณ์จากชุดทดสอบใน 

ห้องปฏิบัติการ ขึ้นติดตั้งในรถขุดถั่ว ทดสอบระบบโดยรวมของชุดล าเลียง ชุดปลิด ไปจนถึงท าความสะอาด 
แบบทดสอบเดินเครื่องยาว และปรับปรุงสภาพรถขุดถ่ัวให้พร้อมใช้งานจริงในช่วงเดือน มีนาคม-เมษายน 

ได้ด าเนินการหาแปลงทดสอบถั่วลิสงจ านวน 2 สถานที่ คือแปลงทดสอบของเกษตรกรในพ้ืนที่ อ.สีชมพู 
จ.ขอนแก่น และแปลงเกษตรกรลูกไร่โก๋แก๋ จ.สกลนคร โดยลักษณะแปลงและการปลูกจะแตกต่างกันไป ทั้งสาม
สถานที่จะออกผลผลิตในช่วงเดือน เมษายน ผู้วิจัยได้ท าการพูดคุยกับเกษตรกรและตกลงจองแปลงที่มีพ้ืนที่
เพียงพอจะทดสอบรถขุดปลิด 
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รูปที่ 47 แปลงเกษตรกรในอ.สีชมพู จ.ขอนแก่น 

 

 

 

 

 

 

 

 

แผนการทดสอบรถขุดเก็บและปลิดถั่ว

ลิสง 

แปลงตัวอย่าง

ขนาดไม่น้อย

กว่า 14 x 25 

m 
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ระยะที่ต้องเก็บผล ใช้คนอย่างน้อย 5 คน ดังนี้ 

1.ใช้คน 1 คนจับเวลา จ้องดูโพล โดย เมื่อรถขุด

วิ่งผ่านโพลที่ 2 ชูมือให้สัญญานและวิ่งไปรอโพล

ที่ 3 เมื่อรถเก่ียวผ่านโพลที่ 3 เอามือลง 

2.ใช้คน 1 คน นั่งบนรถเอาถุงรองผลผลิต 

สังเกตจากคนจับเวลา เมื่อผ่านโพลที่ 2 เปิดปาก

ถุง เมื่อผ่านโพลที่ 3 ปิดปากถุง 

3.ใช้คน 3 คน ประคองตาข่ายวิ่งรองช่องท้ิงต้น

ถั่ว สังเกตจากคนจับเวลา เมื่อผ่านโพลที่ 2 เปิด

ปากถุง เมื่อผ่านโพลที่ 3 ปิดปากถุง 
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ได้ด าเนินการทดสอบในแปลงจริงก่อนเก็บผลการทดลอง โดยในแต่ละครั้งติดปัญหาตามสภาพแปลงจริง และมี

การแก้ไขอย่างต่อเนื่อง เรียงตามล าดับคือแก้ไขชุดขุดจนระบายดินออกได้ทัน รับกับชุดหนีบพอดี แก้ไขชุดปลิดที่

ติดปัญหาการปลิดที่เร็วเกินไปท าให้ฝักแตก เปลี่ยนสายไฮโดรลิกที่เสื่อมสภาพระหว่างการท างาน แก้ไขหน้างาน

จนสามารถมาท าการทดสอบได้ในสภาพแปลงจริง 

 

 

 

 

 

 

รถขุดเก็บและปลิดถั่วลิสงจอด 

1.ให้น ากรอบ ขนาด 1x2 m (สีฟ้าในภาพ) สุ่มวางขวาง

ดังรูป จ านวน 3 จุด(กะระยะหัวแปลง กลางแปลง ท้าย

แปลง) แล้วเก็บเมล็ดที่ร่วงตามพ้ืนในกรอบทุกเมล็ด 

เมล็ดไหนตกร่องเก็บไม่ได้ให้เอาจากนอกกรอบมาแทน 

ใส่ถุงปิดปาก ติดแท๊ก ว่า แปลง 1 ซ้ า 1 สุ่ม 1, แปลง 1 

ซ้ า 1 สุ่ม 2, แปลง 1 ซ้ า 1 สุ่ม 3  ในซ้ านี้จะได้จ านวน 

3 ถุง น ากลับมาชั่งน้ าหนักท่ีศูนย์ 

2.น าตาข่ายท่ีรองหลังรถ มาสางข้างแปลง น าเศษต้นรถขุดเก็บและปลิดถั่วลิสงเคลื่อนที่ 
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รูปที่ 48 การ ขุดต้นถ่ัว 

 

 

 

 

 

รูปที่ 49 การหนีบต้นถั่วเข้าสู่เกลียวล าเลียง 

ผลด าเนินการทดสอบภาคสนามการทดสอบการท างานกับขุดและปลิดฝักถั่วจากต่างประเทศมี
ความสามารถเชิงพ้ืนที่ในการขุดและปลิดฝักที่ 1.5 ไร่/ชม   ความสามารถเชิงวัสดุในการขุด ที่ 289 Kg hr-1   
ประสิทธิภาพการขุด 83%  มีอัตราการ
สิ้ น เ ปลื อ งน้ า มั นที่ 0.45 Litre hr-1        

 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 50 การทดสอบการท างานกับขุดและปลิดฝักถั่วจากต่างประเทศ 

 

ผลด าเนินการทดสอบภาคสนามและปรับปรุงจนเครื่องสามารถท างานภาคสนามได้โดยไม่ติดขัด ขุดและ

ปลิดถั่วลิสงพันธุ์ขอนแก่น 6 อายุเก็บเกี่ยว 131 วัน ความชื้นต้นถั่ว 37% ความชื้นฝักถั่ว 28% ความชื้นในดิน 
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75% (ท่ีความลึก 30 cm)  โดยใช้ความเร็วรถท่ี 13.88 m s-1ความเร็วเชิงเส้นของโซ่หนีบที่ 10 m s-1ความเร็วเชิง

เส้นของชุดปลิด 3.75 m s-1  อุปกรณ์มีความสามารถเชิงพ้ืนที่ในการขุดและปลิดฝักที่ 0.77 rai/ hr-1   

ความสามารถเชิงวัสดุในการขุด ที่ 221 Kg hr-1   ประสิทธิภาพการขุด 87%  ประสิทธิภาพการปลิด 88.26% 

ประสิทธิภาพชุดท าความสะอาด 82.77% มีอัตราการสิ้นเปลืองน้ ามันที่ 0.36 Litre hr-1       ผลการวิเคราะห์

คุณภาพหลังการปลิด ได้ฝักสมบูรณ์ 67.6%  ฝักแตก 1.7 %  ติดขั้ว 9.4 % และเมล็ดลีบเน่า 21.3 %   

 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 51 การท างานบนตัวรภ 

 

 

 

 

 

 

 

รปูที่ 52 ท าสีปรับปรุงเครื่องต้นแบบ 
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รูปที่ 53 ชุดปลิดและตะแกรงท าความสะอาด 

วิเคราะห์ข้อมูลเชิงเศรษฐศาสตร์ 
การวิเคราะห์ข้อมูลเศรษฐศาสตร์ ท าได้โดยเปรียบเทียบ การใช้รถขุดจากต่างประเทศ และรถขุดเก็บที่

พัฒนาขึ้น และค่าจ้างแรงงานแบบดั้งเดิม ก าหนดให้ราคาเครื่องขุดเก็บที่พัฒนาขึ้นมาราคา 500 ,000 บาท มี

ความสามารถในการท างาน 221 กก/ชม.  การค านวณแสดงรายละเอียดดังต่อไปนี้ 

ค่าใช้จ่ายการใช้เกษตรกร = ( (300 บาท/วัน )/ 30 กก./วัน) 

          = 10 บาท/กก. 

ต้นทุนการใช้เครื่อง  = ค่าใช้จ่ายคงที่ + ค่าใช้จ่ายแปรผัน 

= ดอกเบี้ย+ ค่าเสื่อมราคา(วิธีเส้นตรง) + ค่าซ่อมบ ารุง +ค่าไฟฟ้า+ค่าแรงงาน 

     

ค่าใช้จ่ายคงที่ 

ค่าดอกเบี้ย  =[(ราคาเครื่อง+ราคาซาก)/2] x อัตราดอกเบี้ย(อัตราดอกเบี้ยเงินฝาก 2.5% ธกส.) 

      = [(500,000+50,000)/2]x 0.025 

     = 6,875 บาท/ปี 
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ค่าเสื่อมราคา = (ราคาเครื่อง – ราคาซาก)/อายุการใช้งาน 

  = (500,000-50,000)/10 

  = 45,000 บาท/ปี 

   รวม  = 51,875 บาท/ปี 

 

ค่าใช้จ่ายแปรผัน 

ค่าน้ ามันเชื้อเพลิง = อัตราการใช้น้ ามั่นต่อวัน x ค่าน้ ามันต่อหน่วย 

  = 0.36 x 29.4 บาท  

  = 84.67 บาท/ชม 

ค่าซ่อมบ ารุง   

= 1.2% ของราคาซื้อเมื่อใช้ไป 100 ชม./ความสามารถในการท างาน 

  = 1.2%P/100h 

  = 60 บาท/ชม. 

ค่าแรงงาน วันละ 300 บาท 

= 37.5 บาท /ชม. 

 รวมค่าใช้จ่ายแปรผัน = 182.17 บาท/ชม. 

ความสามารถในการท างาน 221 กก/ชม. 

รวมค่าใช้จ่ายแปรผัน = 182.17/221 = 0.82 กก/ชม. 

รวมต้นทุนการใช้เครื่องทั้งหมด  

= (51875/A(กก/ปี))+0.82 ……………………..(1) 

ระยะเวลาในการคืนทุน(ปี)  

= [10( บาท/กก.) x (5650.87 กก./ปี) x 10 (ปี)] / ต้นทุนการใช้เครื่อง(บาท/ปี)........(2) 

จากการค านวณจุดคุ้มทุนและระยะเวลาคืนทุน จากสมการที่ (1) เมื่อน าข้อมูลมาเขียนกราฟในภาพที่ 54 

พบว่าจุดตัดระหว่างการใช้กรรมวิธีเดิมกับรถขุดเก็บและปลิดฝักถั่วที่พัฒนาขึ้นมาอยู่ที่  5650.87 กก./ปี  

หมายความว่า เครื่องขุดเก็บปและปลิดถั่วลิสงต้องผลิต 5650.87 กก/ปี จึงจะเริ่มได้ก าไร และสามารถคืนทุนใน 

10 ปี แต่สามารถคืนทุนได้เร็วขึ้นเมื่อใช้เครื่องในปริมาณเพ่ิมขึ้น จากสมการที่ 2 สามารถเขียนกราฟได้ตามภาพที่ 
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55 แสดงระยะเวลาคืนทุนส าหรับการใช้เครื่องขุดเก็บและปลิดฝักถั่วลิสง หากคิดจากท างานเฉพาะฤดูเก็บเกี่ยว

ตามรอบปลูกคือครั้งละ 3 เดือน รวมเป็น 4 รอบปลูก แต่ละรอบใช้เวลารับจ้างเก็บเกี่ยว 15 วันสุดท้ายในทุกฤดู

ปลูก วันจะมีวันท างานต่อปี = 60 วัน/ปี เมื่อท างานวันละ 6.16 ไร่ ที่ความสามารถการท างาน 0.77 ไร่/ชม. จะใช้

เวลาคืนทุนใน 4 ปี 

 

ภ

าพที่ 

54 

แสดง

ปริมา

ณการ

ผลิตที่

เหมาะ

สม

ส าหรั

บการใช้เครื่องขุดเก็บและปลิดฝักถั่ว 

 

 

 

ภ

าพที่ 55 

แสดง

ระยะเวล

าคืนทุน

การใช้

เครื่องขุด

เก็บและ
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ปลิดฝักถั่ว 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

3.2 ผลติทีเ่กดิขึน้จรงิ (output) 

ผลลติตามค า

รบัรอง 
จ านวน หนว่ยนบั ผลผลติที่เกดิขึน้จรงิ จ านวน 

หนว่ย

นบั 

รายละเอยีดผลผลิต  

(พรอ้มแนบหลกัฐาน) 
เชงิคุณภาพ 

1. ตน้แบบ

ผลิตภณัฑ ์

  1. ตน้แบบ

ผลิตภณัฑ ์
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บทที ่4 สรปุผลและอภปิรายผล 

สรปุผลและอภปิรายผล 

   1.1 ระดับ

ภาคสนาม  

1 ต้นแบบ    1.1 ระดับ

ภาคสนาม  

1 ต้นแบบ ต้นแบบพร้อมใช้งาน 

https://www.youtube.com 

/watch?v=n21zFrSfVY8&t=33s 

ค้นหา รถขุดเก็บและปลิดถั่วลิสง 

ในช่องสถาบันวิจยัเกษตร

วิศวกรรม (AERI Thailand) 

เมื่อใช้ความเร็วรถท่ี 13.88 m s-1

ความเร็วเชิงเส้นของโซ่หนีบท่ี 10 m s-1

ความเร็วเชิงเส้นของชุดปลิด 3.75 m s-

1  อุปกรณ์มีความสามารถเชิงพื้นท่ีใน

การขุดและปลิดฝักที่ 0.77 rai/ hr-1   

ความสามารถเชิงวัสดุในการขุด ท่ี 221 

Kg hr-1   ประสิทธิภาพการขุด 87%  

ประสิทธิภาพการปลิด 88.26% 

ประสิทธิภาพชุดท าความสะอาด 

82.77% มีอัตราการสิ้นเปลืองน้ ามันท่ี 

0.36 Litre hr-1      

 1.2 ระดับ

ห้องปฏิบัติการ 

2.บทความทาง

วชิาการ 

 2.1 วารสาร

ระดับชาติ 

 

 

 

 

3.การประชมุ/

สมันาระดบัชาต ิ

3.1 น าเสนอ

แบบปากเปล่า 

1 ต้นแบบ    1.2 ระดับ

ห้องปฏิบัติการ 

1 ต้นแบบ  

 

พัฒนาและทดสอบอุปกรณ์ปลิด

ฝักถั่วลิสงแบบใช้โซ่หนีบล าเลียง

ต้นติดตั้งกับรถไถเดินตาม 

การประชุมวิชาการสมาคม

วิศวกรรมเกษตรแห่งประเทศไทย 

ระดับชาติ ครั้งที่ 21 วันที่ 30 

เมษายน – 1 พฤษภาคม 2563 ณ 

โรงแรมแคนทารี โคราช จังหวัด

นครราชสีมา 

ประชุมวิชาการวิทยาการหลังการ

เก็บเกี่ยวแห่งชาติ ครั้งที่ 17 (the 

17th National Postharvest 

Technology Conference: 

NPHT17)  ระหวา่งวันที่ 11 – 12 

กรกฏาคม 2562 ณ โรงแรม เดอะ 

รีเจนท์ ชะอ าบีช รีสอร์ท จังหวัด

ประจวบคีรีขันธ ์
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  การพัฒนารถขุดเก็บและปลิดถั่วลิสงส าหรับเก็บเกี่ยวถั่วลิสงในพื้นที่ภาคตะวันออกเฉียงเหนือ เพื่อทดแทนแรงงานและ

ลดต้นทุนในการปลูกถ่ัวในแปลงขนาดใหญ่ ด าเนินการสร้างอุปกรณ์ ให้สามารถท างานได้ทั้งกระบวนการขุดเก็บ ปลิดฝัก 

และท าความสะอาดฝักถ่ัวในคันเดียว ประกอบด้วย 4 ส่วน คือ 1.ผาลขุดต้นถั่ว 2.โซ่หนีบเพื่อล าเลียงต้นถั่ว 3.เกลียวปลิด

ฝักถั่ว 4.ชุดตะแกรงท าความสะอาด 5.กะพ้อล าเลียงและถังเก็บ ใช้ต้นก าลังจากเครื่องยนต์ดีเซลขนาด 35 แรงม้า โดย

เกลียวปลิดฝักถ่ัวติดตั้งอยู่ด้านล่างของโซ่หนีบถ่ัว ท าหน้าที่หมุนเข้าหากันในระหว่างที่ต้นถ่ัวถูกหนีบให้เคลื่อนที่ผ่านซี่เหล็ก

จะหมุนเพื่อปลิดฝักถ่ัวออกจากต้น ฝักถั่วจะตกลงตะแกรงร่อนและถูกคัดแยกดินออกแล้วไหลไปสู่ช่องกะพ้อ ล าเลียงสู่ถัง

เก็บ ด าเนินการทดสอบเก็บข้อมูลในห้องปฏิบัติการและแปลงปลูกถั่วภาคสนามผลการทดสอบต้นแบบการปลิด เพื่อหา

ความเร็วการปลิดที่เหมาะสมในห้องปฏิบัติการกับถั่วลิสงพันธุ์ขอนแก่น 6 พบว่าเมื่อใช้มอเตอร์ไฟฟ้าควบคุมความเร็วเชิง

เส้นของโซ่หนีบท่ี 30 เมตร/วินาที และความเร็วเชิงเส้นของชุดปลิดที่ 75 เมตร/วินาที ป้อนต้นถั่วความช้ืน 48% ความช้ืน

ฝักถั่ว 25% อุปกรณ์มีความสามารถในการปลิดฝักที่  102 กิโลกรัม/ช่ัวโมง สูงกว่าการใช้แรงงานคน 4 เท่า ผลการ

วิเคราะห์คุณภาพหลังการปลิด ได้ฝักสมบูรณ์ 70%  ฝักแตก 2.3 %  ติดขั้ว 8 % และเมล็ดลีบเน่า 19.7 % ท าให้มี

ประสิทธิภาพการปลิดอยู่ที่ 89.7%    

ผลการทดสอบการท าความสะอาดในห้องปฏิบัติการ สิ่งเจือปน 13.76% สิ่งเจือปนยังถือว่าสูง ควรต่ ากว่า 10% 

แนวทางคือต้องปรับพัดลมให้พอเหมาะ ถ้าลม แรงเกินไปลมจะพัดฝักท่ีมีเมล็ดเต็มออกมาด้วย กพ้อสามารถท างานได้ที่ 61 

กรัม/วินาที 

   ด าเนินการทดสอบขุดและปลิดถั่วลิสงพันธุ์ขอนแก่น 6 อายุเก็บเกี่ยว 131 วัน ความช้ืนต้นถั่ว 37% ความช้ืนฝักถั่ว 28% 

ความช้ืนในดิน 75% (ที่ความลึก 30 cm)  โดยใช้ความเร็วรถที่ 13.88 m s-1ความเร็วเชิงเส้นของโซ่หนีบที่ 10 m s-1

ความเร็วเชิงเส้นของชุดปลิด 3.75 m s-1  อุปกรณ์มีความสามารถเชิงพื้นที่ในการขุดและปลิดฝักที่ 0.77 rai/ hr-1   

ความสามารถเชิงวัสดุในการขุด ที่ 221 Kg hr-1   ประสิทธิภาพการขุด 87%  ประสิทธิภาพการปลิด 88.26% 

ประสิทธิภาพชุดท าความสะอาด 82.77% มีอัตราการสิ้นเปลืองน้ ามันที่ 0.36 Litre hr-1       ผลการวิเคราะห์คุณภาพ

หลังการปลิด ได้ฝักสมบูรณ์ 67.6%  ฝักแตก 1.7 %  ติดขั้ว 9.4 % และเมล็ดลีบเน่า 21.3 %   

 

อภิปรายผล จากการทดสอบจะเห็นได้ว่ารถขุดถั่วท่ีพัฒนาขึ้นมาจะสามารถท างานได้ดีกว่าการใช้เกษตรกรท างานแบบเดิม 

7.36 เท่า โดยเมื่อเครื่องสามารถท างานไปได้ที่ 5650.87 กก. และสามารถคืนทุนได้อย่างรวดเรว็ภายใน 2 ปีหากน าไปใช้ใน

การรับจ้างขุด แต่ตัวเครื่องยังมีอัตราการท างานที่ต่ ากว่ารถขุดถั่วที่น าเข้าจากประเทศไต้หวันเกือบ 2 เท่า แต่ด้วยการใช้

อุปกรณ์การสร้างในประเทศไม่ต้องน าเข้าท าให้มีราคาถูกกว่าต่างประเทศมาก ถึง 4 เท่า ต้นแบบตัวนี้จะเป็นประโยชน์ใน

การใช้งานเพื่อพัฒนาระบบต่างๆให้สามารถท างานในสภาพแปลงปลูกของพื้นที่ต่างๆในประเทศไทยต่อไป 

  

 

 

ปญัหาและอปุสรรคในการท างาน 

การท างานในสภาวะการระบาดของ Covid-19 ท าให้ต้องวางแผนการทดสอบภาคสนามให้รดักุมยิ่งขึน้ 

เอกสารอา้งองิ 
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กลวัชร ทิมินกุลและคณะ, 2556 วิจัยและพัฒนาเครื่องปลดิฝักถ่ัวลสิงในระดับเกษตรกร ประชุมวิชาการสมาคม
วิศวกรรมเกษตรแห่งประเทศไทย ระดับชาตคิรั้งท่ี 14 

ส านักงานเศรษฐกิจการเกษตร กระทรวงเกษตรและสหกรณ ์
วิชิต ชินสุวรรณ, 2545 พัฒนาเครือ่งขุด ปลิด และกะเทาะถั่วลิสงเมล็ดโตสาหรับการผลิตรายย่อย 
วรยุทธ ศิริชุมพันธ,์ 2558 วิจัยและพัฒนาถั่วลิสง กรมวิชาการเกษตร กระทรวงเกษตรและสหกรณ ์
 
Paul Sumner,2012 Peanut Digger and Combine Efficiency 
P.K.Padmanathan,2006 Design, Development and Evaluation of Tractor Operated Groundnut 

Combine Harvester 

http://peanut-boss.blogspot.com 
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ภาคผนวก 

การทดสอบในห้องปฏิบตัิการ 

 

 

ดารทดสอบภาคสนาม 
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บันทึกการทดสอบการขุดภาคสนามด้วยกล้อง Gopro 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

กร
มว
ิชาก
ารเ
กษ
ตร



59 

 

การวัดความเร็วรอบก่อนการทดสอบ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ลักษณะการหนีบต้นถั่ว 
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การทดสอบใช้เกลียวล าเลียงถั่วแล้วท าให้ฝักแตกมาก ต้องเปลี่ยนมาใช้กะพ้อ 
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