
เก็บผลสตรอเบอรใีนโรงเรอืน

หุน่ยนต์

     โครงการวิจัยและพัฒนาหุน่ยนต์เก็บผลสตรอเบอรใีนโรงเรอืน
มีวัตถปุระสงค์เพื�อนาํไปทดแทนการใชแ้รงงานในการเก็บเกี�ยว
ผลสตรอเบอร ีใชโ้ครงสรา้งชนดิเคลื�อนที�เป�นแนวเสน้ตรง 3 มติิ
(Cartesian Robot) ขนาด กว้าง x ยาว x สงู 150 x 200 x 140
เซ็นติเมตร ขบัเคลื�อนด้วยสเต็ปมอเตอรจํ์านวน 3 ตัว ควบคมุการ
ทํางานโดยใชก้ล้อง Webcam จํานวน 1 ตัว สาํหรบัตรวจสอบ
ตําแหนง่และตรวจวัดความสกุแก่ของผลสตรอเบอรโีดยการถ่าย
ภาพและประมวลผลด้วยโปรแกรม Labview เพื�อควบคมุการทํา
งานของมอเตอรแ์กน X,Y และ Z ใหม้อืจับ (Gripper) เคลื�อนที�ไป
ตรงตําแหนง่สาํหรบัเก็บเกี�ยว

053-114119, 053-114167

https://www.doa.go.th/ae/chiangmai/

ศูนยว์จิยัเกษตรวศิวกรรมเชยีงใหม่
235 หมู ่3 ตําบล แมเ่หยีะ อําเภอ เมอืง จงัหวดั เชยีงใหม่

       ผลการทดสอบเก็บเกี�ยวผลสตรอเบอรโีรงเรอืน
โดยใชเ้ทคนคิประมวลผลภาพสามารถจําแนกความ
สกุแก่ของผลสตรอเบอรไีด้ถกูต้อง 100 % หุน่ยนต์
สามารถเคลื�อนที�ไปยงัตําแหนง่เก็บเกี�ยวได้ถกูต้อง
100 % โดยใชเ้วลาในการเก็บเกี�ยวสตรอเบอรี 50.8
วินาทีต่อผล

ติดต่อสอบถาม


